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SMS P, PA, PKX, PK, PH, PHV, PHA, SMS Motoriduttori planetari

PHVA, PHKX, PHK, PHQ, PHQA P PA, PKX, PK, PH, PHV, PHA, PHVA,
Planetary Geared Motors PHKX, PHK, PHQ, PHQA

Acceleration torque M2B = 10 - 10000 Nm Coppia di accelerazione M2B = 10 - 10000 Nm
Ratio i = 3-600 Rapporto di riduzione i = 3 - 600

Backlash Ap < 1 -8 arcmin Gioco Ap =1 -8arcmin

Motorreductores planetarios o
SMS P PA, PKX, PK, PH, PHYV, PHA,,d
PHVA, PHKX, PHK, PHQ, PHQA [ |
Par de aceleracion M2s = 10 - 10000 Nm
Relacion de reduccion i = 3 - 600
Juego de giro Ap < 1 -8 arcmin

SMS KS Right-Angle Servo Geared Motors SMS Servomotoriduttori ortogonale KS

Acceleration torque M2B = 44 - 400 Nm Coppia di accelerazione M2B = 44 - 400 Nm
Ratioi=6-100 Rapporto di riduzione i = 6 - 100
Backlash Ag <4 - 6 arcmin Gioco Ap <4 -6 arcmin

Servomotorreductor ortogonal SMS KS
Par de aceleracion M2B = 44 - 400 Nm
Relacion de reduccion i = 6 - 100
Juego de giro Ap < 4 - 6 arcmin
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SMS C, F, K, S Geared Motors SMS Motoriduttori C, F K, S
Acceleration torque M2B = 10 - 13200 Nm Coppia di accelerazione M2B = 10 - 13200 Nm
Ratioi=2-455 Rapporto di riduzione i = 2 - 455

Backlash Ag < 1.5-20 arcmin Gioco Ap < 1,5-20 arcmin

Motorreductores SMS C,FE K, S
Par de aceleracion M2B = 10 - 13200 Nm
Relacion de reduccion i = 2 - 455
Juego de giro Ap < 1,5 - 20 arcmin
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STOBER
Servomandos
SMS

SMS compact design

The direct mounting of the ED and EK servo
motors without motor adapter and without
coupling offers many advantages.

® High dynamics

® |ower weight

® Smaller installation space

® Cost reduction due to fewer components
® No installation time for motor mounting
Simple selection and ordering procedure

Other advantages include high EMC reliability
due to STOBER system cables and the availa-
bility of an electronic motor nameplate.

Particularly in combination with a STOBER
inverter, the single components of a servo axis
can be optimally adjusted to a special applica-
tion. And single-source system responsibility
also offers cost advantages over the long term.

Stable direct
mounting

Montaje directo
estable

Montaggio diretto
stabile

A2
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Diseno compacto SMS

El montaje directo de los motores servo ED y
EK sin adaptador ni acoplamiento ofrece
muchas ventajas.

® Dinédmica elevada

® Menos peso

® Menos espacio de montaje

® Reduccion de los costes gracias al uso de
menos componentes

® E/ montaje del motor no requiere tiempo de
instalacion

® Seleccién y pedido méas sencillos

Otras ventajas son el alto nivel de seguridad
electromagnética gracias a los cables de siste-
ma STOBER y la disponibilidad de una placa de
caracteristicas del motor electronica.

Especialmente en combinacién con un con-
vertidor STOBER, los distintos componentes
de un servoeje se pueden adaptar de forma
optima a una aplicacion especial. Ademas, la
responsabilidad Unica del sistema también
ofrece ventajas econémicas a largo plazo.

Struttura compatta SMS

Il montaggio diretto dei servomotori ED e EK,
senza l'utilizzo di giunti e adattatori, offre
numerosi vantaggi.

® Elevata dinamicita

® Peso ridotto

® Ridotto spazio di montaggio

® Riduzione dei costi grazie al minor numero
di pezzi necessari

® Nessuna perdita di tempo per il montaggio
e l'installazione del motore

® Scelta semplice e procedura di ordinazione
facile e veloce

Altre caratteristiche vantaggiose sono la note-
vole sicurezza delllEMV grazie al sistema di
cavi STOBER e la disponibilita di un cartellino
elettronico per l'identificazione del modello del
motore.

Specialmente se utilizzati in abbinamento a un
azionamento STOBER, i singoli componenti
del servoasse potranno essere regolati in
modo ottimale per rispondere al meglio ai vari
specifici utilizzi. In tutto questo, il servizio di
responsabilita del sistema a tutto tondo offre
inoltre notevoli vantaggi economici a lungo ter-
mine.

STOBER
system cables

Cables de sistema
STOBER

Sistema di cavi
STOBER

Compact
design

Diseno compacto

Design
compatto
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Lubricants and Maintenance

The gear units come filled with high-grade
lubricant, ready for use. Under normal
operating conditions no oil change will be re-
quired for gear unit types P2 - P9, PA3 - PAS,
P3KX3 - P9KX8, P5K1 - P9K4, PH(A)3 - PH(A)10,
PHV(A)9 - PHV(A)10, PHQ(A)7 - PHQ(A)10,
PH3KX3 - PH10KX8, PH5K1 - PH10K6, KS4 -
KS7 CO-C5, F1 - F6 and K1 to K4.

For gear unit types C6 to C9 and K5 to K10 an
oil change is recommended after 10000 hours
of operation (and after 5000 hours if operated
under wet conditions). SO to S4 always need an
oil change after 5000 hours.

The filling quantity is dependent on the
mounting and is given on the rating plate.
Please visit our web site for more detailed infor-
mation about oil grades and quantities (ID
441871).

For detailed operating and maintenance instruc-
tions see the respective Operating Instructions
on our website.

www.stoeber.de

Oil-tightness

STOBER gear units come with top quality radi-
al oil seals and are tested for their oil-tightness
by the manufacturer.

Since radial shaft sealing rings are parts which
are subject to wear, leakage cannot be totally
excluded over the life of the gearbox.
Therefore, for operation with oil-incompatible
goods, measures on the machine side should
be taken to avoid direct contact with the gear oil
in case of leakage.

Paint finish
black RAL 9005

Enclosure type
P65

A4

www.stoeber.de
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Lubricantes y mantenimiento

Los reductores son suministrados con
lubricante de alta calidad listos para la opera-
cion. Por ello, en los reductores P2 - P9, PA3 -
PA8, P3KX3 - P9KX8, P5K1 - P9K4, PH(A)3 -
PH(A)10, PHV(A)3 - PHV(A)10, PHQ(A)7 -
PHQ(A)10, PH3KX3 - PH10KX8, PH5K1 -
PH10K6, KS4-KS7 CO-C5, F1-F6y K1-K4 no
es necesario ningun cambio de aceite bajo con-
diciones normales de operacion. En los engra-
najes C6 a C9, K5 a K10 debiera efectuarse un
cambio de aceite después de 10000 horas de
operacion (en caso de operacion humeda des-
pués de 5000 horas de operacion). SO a S4 un
cambio de aceite después de 5000 horas.

La cantidad de aceite necesaria en funcion de
la instalacion esta indicada sobre la placa de ca-
racteristicas.

Ud. puede tomar del Internet informaciones de-
talladas con respecto a las clases y cantidades
de lubricante (ID 441871).

Instrucciones detalladas de operacion y de
mantenimiento se obtienen de las respectivas
instrucciones de operacion en Internet.
www.stoeber.de

Hermeticidad de aceite

Los reductores STOBER estén equipados con
anillos retén de alta calidad y comprobados en
fébrica a la hermeticidad de aceite. Anillos retén
son piezas de desgaste, por eso no pueden ser
excluidas totalmente fugas a lo largo del tiem-
po de uso del reductor.

De ser necesario, durante el uso del reductor en
relacion con bienes incompatibles con aceite,
deberan ser adoptadas medidas por el lado de
la mdquina, que eviten en el caso de una fuga,
un contacto directo con el aceite del reductor.

Color
negro RAL 9005

Tipo de proteccion
P65

Lubrificanti e manutenzione

| riduttori sono consegnati pronti all’uso riempi-
ti con lubrificante di qualita. In condizioni di fun-
zionamento normali, dunque, non si rende ne-
cessario nessun cambio dell’olio per i riduttori
P2 - P9, PA3-PA8, P3KX3 - POKX8, P5K1 - P9K4,
PH(A)3 - PH(A)10, PHV(A)3 - PHV(A)10,
PHQ(A)7 - PHQ(A)10, PH3KX3 - PH10KX8,
PH5K1 -PH10K6, KS4 - KS7 CO-C5, F1-F6 e
K1 -K4. Peririduttori da C6 a C9, da K5 a K10 e
opportuno un cambio dell’olio dopo 10000 ore
di funzionamento (per funzionamento ad umi-
do, dopo 5000 ore di funzionamento). SO a S4
€ opportuno un cambio dell’olio dopo 5000 ore.
La quantita d'olio, dipendente dal montaggio, €
indicata sulla targhetta di identificazione.
Informazioni dettagliate sulle specie e quantita
di lubrificante si possono reperire in Internet
(ID 441871).

Per istruzioni d'uso e di manutenzione esau-
rienti si rimanda ai manuali corrispondenti in In-
ternet.

www.stoeber.de

Tenuta olio

| riduttori STOBER sono dotati di anelli di tenu-
ta radiali per alberi di alta qualita e sono testati
in fabbrica in relazione all’ermeticita all'olio. Gli
anelli di tenuta radiali per alberi sono compo-
nenti soggetti ad usura, pertanto non si pud
escludere completamente il verificarsi di perdi-
te per tutta la durata utile del riduttore.

Se i riduttori sono impiegati in combinazione
con merci incompatibili con I'olio, sul lato mac-
china si devono eventualmente adottare misu-
re che — in caso di perdita — escludano contatti
diretti con I'olio del riduttore.

Verniciatura
nero RAL 9005

Tipo di protezione
IP65
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Permissible shaft

loads
Output shaft

Carga admisible

sobre el gje
Eje de salida

The permissible shaft loads (F2a, F2R, M2k) are
valid for shaft dimensions given in the catalogue
and output speed

ED, EK, P(A), PK(X), PH(A), PHK(X), PHQ(A),
PHV(A), KS: n2x < 100 rpm

C,EK,S: n2x < 20 rpm

The formulas below are valid for higher speeds.

Faln, <n,)
FZA: 2AV 2 2X

, n,(min™)
nZX

For solid shafts (G, P V) the quoted values for
F2r and F2RB apply to the middle of the output

shaft:

ED, EK: x2=I/2
P(A), PK(X), KS:  x2=I12/2
C,FK,S: x2=I/2

If the load incidence is excentric and generally
on hollow shafts (A, F, S) the permissible shear-
ing forces can be determined from the permis-
sible tilting torque M2K and M2KB acc. to the for-
mulas. However, these are not allowed to ex-
cess the stated perm. shearing forces.

For helical toothed pinions, axial and radial
forces are added geometrically.

During EMERGENCY OFF operation (max.
1000 load change), the permissible values in the
table for F2a, F2R and M2k, can be multiplied by
a factor of 2.

Formulas:
C2k tilting stiffness

F2A Axial load

F2r rated radial load

Fara equivalent radial load
F2RrB acceleration radial load
M2k rated tilting torque

M2ka equivalent tilting torque
M2kB  acceleration tilting torque
22 distance factor

Shaft design:

A = hollow shaft

F = flange hollow shaft

G = plain shaft

P = shaft with key

S = hollow shaft with shrink disk

V = solid shaft
(figures are valid for one sided design, for
double sided design F2rR - 0.7 / M2K - 0.7)

Index:
Big letters are permissible figures, small letters
are existing figures.

Carico dell’albero

ammesso
Albero d’uscita

= STOBER ANTRIEBSTECHNIK

Las cargas admisibles sobre el eje (F24, F2R,
Mz2k) valen para dimensiones del eje segun ca-
talogo y velocidades de salida de

ED, EK, P(A), PK(X), PH(A), PHK(X), PHQ(A),

PHV(A), KS: nzx < 100 rom

C,EKS: nzx <20 rom

Para velocidades mayores valen las formulas in-
dicadas mas abajo.

_Faln, <nyy)

F ‘
- 3g‘nz(min*)

\“ n2><

Los valores especificados para F2R y F2RB ha-

cen referencia a ejes macizos (G, P V) en el cen-
tro del eje de salida:

ED, EK: x2=1/2
P(A), PK(X), KS:  x2=I2/2
C EKS: x2=/2

Con ataque excéntrico de la fuerza y, por regla
general, en los ejes huecos (A, F; S), las fuerzas
transversales admisibles se pueden calcular a
partir de los pares de vuelco admisibles M2K y
M2KkB utilizando las formulas pertinentes. No
obstante, no pueden sobrepasar las fuerzas ra-
diales admisibles especificadas.

En el caso de los pinones de dentado helicoidal
también deben agregarse geométricamente las
fuerzas axiales y radiales.

En el modo de PARADA DE EMERGENCIA
(cambio de carga max. 1.000), los valores ad-
misibles de la tabla para F2A, F2R y M2k se
pueden multiplicar por el factor 2.

Formulas:

C2K Rigidez al vuelco

F2A Fuerza axial

F2r Fuerza radial nominal

Fzra Fuerza radial equivalente
F2RB Fuerza radial de aceleracion
Mzk Par de vuelco nominal

Mzki Par de vuelco equivalente
MzkB Par de vuelco de aceleracion
z2 Factor de separacion

Ejecucion del eje:

A = ¢je hueco

F = eje hueco con brida

G =¢je liso

P = eje con chaveta

S = eje hueco con disco de contraccion

V = gje macizo (los valores valen para
ejecucion unilateral, para ejecucion
bilateral Fzr - 0,7 / M2k - 0,7)

Indices:
Maydsculas son valores admisibles, minuscu-
las son valores existentes.

| carichi albero consentiti (F2A, F2R, M2K) valgo-
no per dimensioni albero come da catalogo e
numeri di giri dell'albero d'uscita pari a

ED, EK, P(A), PK(X), PH(A), PHK(X), PHQ(A),
PHV(A), KS: n2x < 100 rpm

C,FK,S: n2x <20 rpm

Per numeri di giri superiori si applicano le formu-
le di seguito riportate.

M (N, <n.)
M, = 2k \T1 2x

anz(min”)
\‘ nZX
| valori indicati per F2R e F2RB fanno riferimen-

to, in caso di alberi pieni (G, R V), al centro del-
|"albero d'uscita:

ED, EK: x2=I/2
P(A), PK(X), KS:  x2=12/2
C,EK,S: x2=1/2

In caso di incidenza eccentrica del carico,
nonché, piu in generale, in caso di alberi cavi (A,
F. S), € possibile determinare le forze trasversali
ammesse in base alla coppia di ribaltamento
consentita M2k e M2kB, utilizzando le apposite
formule. Ad ogni modo, queste non possono
superare le forze trasversali comprovate e con-
sentite.

In caso di pignone a dentatura elicoidale oc-
corre sommare geometricamente le forze radi-
ali e assiali.

In caso di funzionamento con arresto di emer-
genza (variazioni di carico max. 1000) & possibile
moltiplicare per il fattore 2 i valori consentiti ri-
portati nella tabella, relativi a F2A, F2R e M2k.

Formule:

C2K Rigidita al ribaltamento

Fa2a Forza assiale
F2r Forza radiale nominativa
Fara Forza radiale equivalente
F2rB Forza radiale di accelerazione
M2k Coppia di ribaltamento nominativa
M2ka Coppia di ribaltamento equivalente
M2kB  Coppia di ribaltamento
di accelerazione
22 Fattore di distanza

Esecuzione albero:

A = albero cavo

F = albero cavo flangiato

G = albero liscio

P = albero con chiavetta

S =albero cavo con disco di serraggio

V = albero pieno (i valori valgono per I'esecuzio-
ne monolaterale, per |'esecuzione
bilaterale F2r - 0,7 / M2K - 0,7)

Indici:
Le lettere maiuscole rappresentano i valori
consentiti, le minuscole i valori disponibili.

ED + EK Typ 22 F2A F2R Mak
[mm] [N] [N] [Nm]
ED2 12,0 250 750 20
f ED3 24,0 350 1000 40
V\@ ED4 18,0 550 1800 70
= 7% ’’’’’ I ED5 20,0 750 2400 110
= ED7 23,0 1300 4200 220
ED8 25,0 1750 5600 365
EK5 20,0 750 2400 110
EK7 23,0 1300 4200 220
- EK8 25,0 1750 5600 365
M. = 2:F -y, 4R, (X, 1+ 2,) <M
2k — 1000 - 2K
ID 442086.01 - 08.09 www.stoeber.de Ab
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Permissible shaft

Carga admisible

Carico dell'albero

loads sobre el gje ammesso
Output shaft Eje de salida Albero d'uscita
&= STOBER ANTRIEBSTECHNIK
P(A), PKX, PK PH(A), PHQ(A)
J° PHV/(A),
| (TN PHKX, PHK o . fﬁmﬁ, -
I ——
-, ~_ W
2-F,, -y, +F (X, +2,) X2 -
My, = =2 Y, 1088 2 %) o\, - ] I
z2
Mzk — i/l Napq I 'tm‘ | MkaS | +.+ | Noon | 'tbn' | Mzkbn3 | < MZK |\/|2kb = w < MZKB
: [Ny [ty ot N 1000
F,, = I| O O I [ P [ o | S| <F M, = ll Moot | o1 | Mar” [+ [N | ton [ Mpsn” | <M,
[ [ O [ W I A [ Mgyt | ot + - 1 Ny [,
R  Normal bearings D Reinforced bearings (axial)
Apoyo normal Apoyo reforzado (axial)
Supporto normale Supporto rinforzato (assiale)
Typ z2 F2A F2rR  F2RB M2k M2KB C2k Typ z2 F2A F2R F2rB Mzak M2k
[mm]  [N] [N] [Nl [Nm] [Nm] [Nm/arcmin] [mm] [N] [N] [N] [Nm] [Nm]
P2 170 500 1200 1300 34 36 - P3 24,0 1400 2750 2750 105 105
P3 21,0 1000 2500 2500 88 88 - P4 25,0 2250 4500 5000 194 215
P4 22,0 1500 4000 4500 160 180 - P5 29,0 3500 7000 8000 406 464
P5 23,0 2300 6500 7000 338 364 - P7 31,0 4500 9000 10000 648 720
P7 26,0 2900 8000 9000 536 603 - P8 35,0 7500 15000 18000 1140 1368
P8 28,0 4700 13000 18000 897 1242 - P9 51,0 10000 20000 30000 2070 3105
P9 40,0 6000 18000 27000 1665 2498 - PA3 24,0 1400 2750 2750 105 105
PH3 62,0 1650 1613 1613 100 100 58 PA4 25,0 2250 4500 5000 194 215
PH4 84,0 2150 3095 3571 260 300 160 PA5 29,0 3500 7000 8000 406 464
PH5 970 4150 4536 4897 440 475 380 PA7 31,0 4500 9000 10000 648 720
PH7 88,0 6150 17045 17045 1500 1500 500 PA8 35,0 7500 15000 18000 1140 1368
PH8 126,0 10050 27778 27778 3500 3500 1550
PH9 155,0 33000 48387 70968 7500 11000 7500
PH10 171,0 50000 51462 73099 8800 12500 9500
PHA3 62,0 1650 1613 1613 100 100 53 Z Reinforced bearings (radial)
PHA4 84,0 2150 3095 3571 260 300 160 Apoyo reforzado (radial)
PHAS5 970 4150 4536 4897 440 475 380 Supporto rinforzato (radiale)
PHA?7 88,0 6150 17045 17045 1500 1500 500
PHA9 155,0 33000 48387 70968 7500 11000 7500 [mm] IN] IN] IN] [Nm] INm]
PHA10 171,0 50000 51462 73099 8800 12500 9500
PHQ7 88,0 6150 17045 19318 1500 1700 500 P3 210 600 3000 3000 105 105
PHQ8 126,0 10050 27778 42063 3500 5300 1550 P4 22’0 1000 5000 5000 200 200
PHQ9 155,0 33000 48387 70968 7500 11000 7500 P5 23'0 1600 8000 8000 416 416
PHQ10 171,0 50000 51462 73099 8800 12500 9500 P7 26’0 2000 10000 10000 670 670
PHQA?7 88,0 6150 17045 19318 1500 1700 500 P8 28'0 3600 18000 18000 1242 1242
PHQA8 126,0 10050 27778 42063 3500 5300 1550 P9 40’0 5000 27000 35000 2500 3238
PHQA9 155,0 33000 48387 70968 7500 11000 7500 '
PHQA10 171,0 50000 51462 73099 8800 12500 9500
PHV9 155,0 33000 48387 70968 7500 11000 7500
PHV10 171,0 50000 51462 73099 8800 12500 9500
PHVA9 155,0 33000 48387 70968 7500 11000 7500
PHVA10 171,0 50000 51462 73099 8800 12500 9500

For the bearing lifetime Ln is valid (ED <40%):
Lh > 10000 h if Mak/M2k < 1.25 and > 1

Lh > 20000 h if M2k/M2k > 1.25 and < 1.5

Lh > 30000 h if M2x/Mak > 1.5

For other duty ratio is valid:

40%

Ly, > Liep-aon) ﬁ

The permissible loads and torques are only
valid when using the pilot diameters (hous-
ing, flange shaft).

AB
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Para la vida uatil Ln de los rodamientos vale
(ED < 40%):

Ln > 10000 h para Mzx/Mak < 1,25y > 1

Ln > 20000 h para Mzx/Mak > 1,25y < 1,5

Ln > 30000 h para Mzx/Mak > 1,5

Para otra duracion de funcionamiento vale:

40%
L. > L epoao - ——
h h(ED=40%) ED
Las fuerzas y los pares admisibles unica-
mente son validos si se utilizan los bordes
de ajuste (carcasa, eje con brida).

www.stoeber.de
MEX (55) 53 63 23 31

Per la vita dei cuscinetti Ln si ha (ED <40%):
Lh > 10000 h per Mak/Mak < 1,25 € > 1

Lh > 20000 h per Mak/Mak > 1,25e < 1,5

Lh > 30000 h per Mak/Mak > 1,5

Per una durata d’inserzione diversa si ha:

40%
L. > L enugo - ——
h h(ED=40%) ED
Le forze, le coppie e i momenti ammessi
sono validi solo in caso di utilizzo dei bordi di
accoppiamento (carcassa, albero flangiato).
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Permissible shaft

loads
Output shaft

Recommendation bearing allocation P, PA,
PKX, PK:

Carga admisible

sobre el gje
Eje de salida

=== STOBER ANTRIEBSTECHNIK

Asignacion recomendada de los rodamien-
tos P PA, PKX, PK:

Carico dell’albero

ammesso
Albero d’uscita

PKX, PK:

Ripartizione cuscinetti consigliata P, PA,

Normal bearings / Apoyo normal /
Supporto normale R (radial)

Axial reinforced bearings / Apoyo axial
reforzado | Supporto assiale rinforzato D

Radial reinforced bearings / Apoyo

radial

reforzado | Supporto radiale rinforzato Z

KS solid shaft - Eje macizo - KS Flange hollow shaft - Eje hueco KS Hollow shaft - Eje hueco -
Albero pieno con brida - Albero cavo flangiato Albero cavo
ey e —F +F e *Fa
™~ +5 ~ +h S i I —
. %L: 4 - ﬂ% = S JIE s
[ | T [ ] T 1
L [} M e L
: ] ' X :
o %[ E i ;T & | :TTJ
X2 r X2 . X7 L f
72 122 _1z7
2:F,, ¥y, +F (X, +2 2-F,, y,+F (X, +2
My, = 2a Y2 10(2;6 (X, +2,) <M, M,,, = 22" Y2 1086 (X, +2,) <My
M. = ll Moyt | o | Mzkma [+ N [t Mzkbn3 | <M M, = an Yot FZ’b (X, +2,) <My M. = Il Moy | o1 Mzkb13 [+ [Ny | | Mznm3 | <M
ae | Noo1 | 'tm +.t | Nyon | 'tbn a 1000 e |n2m |‘wa +.t | Naon | 'tbn *
[ = ll Moo [ tor'| FZrm3 [+ 1N [ o] Fzmn3 | <FE My = Il Mgt | o | M?WS |+t e | | MM’”B | <My F =3 [N |ty | Fzrm3 [+ Ny [ Fzmn3 | <F
o T E TS oo \ [P |ty -4 [Nz [ o [Myor |ty ot | P | o=
G/P Solid shaft F Flange hollow shaft
Eje macizo Eje hueco con brida
Albero pieno Albero cavo flangiato
Typ z2 F2A F2R F2RB M2k M2kB Typ 22 F2A F2R F2rB M2k M2kB
[mm] [N] [N] [N] [Nm] [Nm] [mm] [N] [N] [N] [Nm] [Nm]
KS4 34,0 4000 5000 5000 260 260 KS4 38,0 4000 6842 10263 260 390
KS5 40,0 6000 8000 8000 550 550 KS5 45,0 6000 12222 18333 550 825
KS7 51,0 10000 10000 10000 920 920 KS7 55,0 10000 16727 25091 920 1380
S Hollow shaft with shrink disk
Eje hueco con disco de contraccion
Albero cavo con disco di serraggio
Typ z2 F2A F2r F2rB M2k Mz2ks
[mm] [N] [N] [N] [Nm] [Nm]
KS4 36,0 4000 5000 5000 260 260
KS5 42,0 6000 8000 8000 550 550
KS7 52,0 10000 10000 10000 920 920
ID 442086.01 - 08.09 www.stoeber.de A7
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loads

Output shaft

Permissible shaft

sobre el gje

Eje de salida

Carga admisible

== STOBER ANTRIEBSTECHNIK

Carico dell'albero

ammesso
Albero d'uscita

y2

51

i

C solid shaft - Eje macizo - Albero pieno

,%,,z

X2

q
z2

:2‘F23-y2+F2r-(X2+22)

Z'an'YZ+F2r‘(X2+Zz)

z2

F solid shaft - Eje macizo - Albero pieno

F hollow shaft - Eje hueco - Albero cavo

Ell

:2'F2a‘y2+F2r‘(X2+Zz)

Ma 1000 =Mac Mac = 1000 <Max M 1000 =Ma
K/S solid shaft - Eje macizo - Albero pieno K/S hollow shaft - Eje hueco - Albero cavo
ot ot
: i
B o | o B o | @
+5 ‘ = ;
X X X ‘ X
- FEop
L - ‘E@ &
|
x2 ' X2 '
L*zz 'Lzz_
2-F,-y,+F, - (x,+Z 2-F,, -y, +F, (X, +z
M,, = 2a Yz1oéb( 2 Z)SMZK M,, = 2a yz»]oéro( 2 Z)SMZK
A Hollow shaft S Hollow shaft with shrink disk
Eje hueco Eje hueco con disco de contraccion
Albero cavo Albero cavo con disco di serraggio
Typ 22 Fa2A F2r M2k Typ 22 Fa2A F2r M2k
[mm] [N] [N] [Nm] [mm] [N] [N] [Nm]
F1 30,0 900 4200 175 F1 30,0 900 4200 175
F2 33,0 1200 5400 250 F2 33,0 1200 5400 250
F3 33,0 1350 7500 375 F3 33,0 1350 7500 375
F4 39,0 1900 9250 550 F4 39,0 1900 9250 550
F6 45,0 2200 12500 800 F6 45,0 2200 12500 800
K1 40,0 1900 5000 240 K1 40,0 1900 5000 240
K2 42,0 2100 6000 310 K2 42,0 2100 6000 310
K3 45,0 2400 7000 380 K3 45,0 2400 7000 380
K4 52,0 3500 11200 740 K4 52,0 3500 11200 740
K5 39,0 2500 13450 1000 K5 39,0 2500 13450 1000
K6 42,0 3000 16000 1300 K6 42,0 3000 16000 1300
K7 45,0 4100 22000 2100 K7 45,0 4100 22000 2100
K8 50,0 5300 29000 2600 K8 50,0 5300 29000 2600
K9 56,0 7000 65000 3600 K9 56,0 7000 65000 3600
K10 56,0 9000 80000 5000 K10 56,0 9000 80000 5000
SO 25,0 1050 3500 150 S0 25,0 1050 3500 150
S1 32,0 1650 5000 200 S1 32,0 1650 5000 200
S2 35,0 1700 7000 350 S2 35,0 1700 7000 350
S3 39,0 2100 10000 600 S3 39,0 2100 10000 600
S4 40,0 2800 13000 800 S4 40,0 2800 13000 800
A8 www.stoeber.de ID 442086.01 - 08.09
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Permissible shaft

loads
Output shaft

Carga admisible

sobre el gje
Eje de salida

V_ Solid shaft
Eje macizo

Carico dell’albero

ammesso
Albero d’uscita

=== STOBER ANTRIEBSTECHNIK

VNF solid shaft + foot + flange
Eje macizo + pie + brida

Albero pieno Albero pieno + piede + flangia

Typ 22 Fa2a F2r M2k Typ F2a F2r M2k
[mm] [N] [N] [Nm] [N] [N] [Nm]

co 20,0 500 1900 80 K10 25000 64000 15200

C1 30,0 850 3400 190 S0 1050 2700 180

Cc2 30,0 1050 4200 260

Cc3 30,0 1400 5650 350

Cc4 35,0 2400 9700 750

C5 42,0 3000 11000 900

Ccé6 40,0 4000 16000 1500

Cc7 45,0 5500 22000 2400

Cc8 50,0 7500 30000 3700

Cc9 55,0 9500 37000 5200

F1 35,0 1100 4200 260

F2 41,0 1400 5400 400

F3 43,0 1900 7500 600

F4 44,0 2350 9250 800

F6 44,0 3100 12500 1200

K1 40,0 1900 5000 360

K2 42,0 2100 6000 430

K3 45,0 2400 7000 526

K4 52,0 3500 11200 1050

K5 72,0 3500 13450 1580

K6 72,0 4000 16000 1960

K7 85,0 5500 22000 3200

K8 60,0 7250 29000 3800

K9 870 16500 65000 11200

K10 84,0 25000 80000 15200

S0 31,0 1050 3500 180

S1 370 1650 5000 350

S2 38,0 2400 7000 550

S3 46,0 3000 10000 900

S4 47,0 3900 13000 1200

ID 442086.01 - 08.09 www.stoeber.de A9
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Drive Selection

Proyecto del
accionamiento

== STOBER ANTRIEBSTECHNIK

Progettazione
azionamento

Physical sizes:
Determination of the physical sizes from the op-
erating process or operating conditions.
- output speeds
- torques (torque progression)
- loads from torque transmission (pinion, drive
belt, etc.)
- duty cycle / operating time
- mass moments of inertia
- ambient temperature
Drive selection
Decision motor or geared motor
Motor / Inverter
Motor / inverter selection acc. to technical data
sheets of the motor and inverter in the cata-
logue:
Motors see M block
Inverters see E block
Geared motors / inverters
Selection of the gear unit type
- planetary gear unit
P(A) / PH(A) / PHQ(A) / PHV(A)
- right-angle planetary gear unit
- right-angle servo gear unit KS
- helical gear unit C
- axially shifted helical gear unit F
- helical bevel gear unit K
- helical worm gear unit S
Selection of the geared motor acc. to the tech-
nical data sheets (performance tables / dimen-
sioned drawings and dimension tables) in the
respective gear unit blocks. Please consider the
following operating factors:

Note:
SMS drives are not suitable for use in ex en-
dangered areas acc. to 94/9/EG-ATEX !

Magnitudes fisicas:
Determinacion de las magnitudes fisicas de la
secuencia de operacion o bien de las condicio-
nes de uso.
— Velocidades de salida
— Pares (desarrollo de los pares)
— Fuerzas de la transmision de par

(pindn, correa dentada, etc.)
— Tiempo de conexion, tiempo de fun-
cionamiento
— Momentos de inercia de masa
— Temperatura ambiente
Seleccion de accionamiento
Decision motor o motorreductor
Motor / Convertidor
Seleccion Motor / Convertidor segun las hojas
de datos técnicos Motores y Convertidores del
catalogo:
Motores en el bloque M
Convertidores en el bloque E
Motorreductor / Convertidor
Decision sobre tipo de reductor
- Reductor planetario

P(A) / PH(A) / PHQ(A) / PHV(A)
- Reductores planetario ortogonales

PKX/ PK/PHKX / PHK
- Reductor servo ortogonales KS
- Reductor coaxiales C
- Reductor de ejes paralelos coaxiales F
- Reductor coénicos K
- Reductor corona vis sin fin S
Seleccion de motorreductor segun las hojas de
datos técnicos (resimenes de potencias / dibu-
jos acotados y tablas de medidas) en los res-
pectivos bloques de reductores bajo consider-
acion de los siguientes factores de operacion:
Indicacion: jAccionamientos SMS no son
aptos para areas con peligro de explosion
segtin 94/9/CE-ATEX!

Load factor fB
Factor de carga
Fattore di sollecitazione P(A), PH(A), PHQ(A), PHV(A),KS [PK(X), PHK(X)|C, F K, S
Uniformly permanent operation
Operacion permanente uniforme 1,0 1,0 1,0
Funzionamento continuo regolare
Cycle operation
Operacion ciclica 1,0 1,25 1,25
Funzionamento ciclico
Cycle operation reversing
Operacion ciclica invertida 1,0 1,4 1,4
Funzionamento ciclico reversibile
Running time factor * Factor de tiempo de marcha * f

. e L
Fattore di servizio
Daily running time <8h 1,00
Tiempo de marcha diaria <16 h 1,15
Servizio giornaliero <24h 1,20
Temperature factor fT * Factor de temperatura fT * ur fr
Fattore di temperatura fT*
Ventilated drive <20°C 0,90
Accionamiento ventilado < 30°C 1,00
Azionamento ventilato <40°C 1,15
Unventilated drive <20°C 1,00
Accionamiento no ventilado <30°C 1,10
Azionamento a ventilazione manuale <40°C 1,25

M2z Equivalent torque (gear units)
Mazeff — Effective torque (motor)

nim - Mean input speedy

fs Load factor

ur Ambient temperature

fL — Running time factor

fr Temperature factor

A10
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Mzi - Par equivalente (reductor)
Mezeff — Par efectivo (motor)

nim - Velocidad media de entrada
fB — Factor de carga

Ur - Temperatura ambiente

fL — Factor de tiempo de marcha
fr — Factor de temperatura

Grandezze fisiche:
Determinazione delle grandezze fisiche parten-
do dalla sequenza di funzionamento ovvero dal-
le condizioni di impiego.
— Numero di giri dell’albero d'uscita
— Coppie (andamento coppie)
— Forze derivanti dalla trasmissione della coppia
(pignone, cinghie dentate, ecc.)
— Durata di inserzione, servizio
— Momenti d'inerzia
—Temperatura ambiente
Selezione azionamento
Decisione motore o motoriduttore
Motore / inverter
Selezione motore / inverter secondo le schede
tecniche motori e inverter del catalogo:
Motori nel blocco M
Inverter nel blocco E
Motoriduttore / inverter
Decisione riguardo al tipo di riduttore
- Riduttore planetario
P(A) / PH(A) / PHQ(A) / PHV(A)
- Riduttore planetario-coppia conica
PKX / PK/ PHKX / PHK
- Servoriduttore ortogonale KS
- Riduttore coassiali C
- Riduttore pendolari F
- Riduttore coppia conica K
- Riduttore vite senza fine S
Selezione motoriduttore secondo le schede tec-
niche (tabelle prestazionali/ disegni quotati e ta-
belle dimensionali) nei corrispondenti blocchi ri-
duttore, tenendo conto dei seguenti fattori ope-
rativi:
Nota:
Gli azionamenti SMS non sono adatti per le

zone a rischio di esplosione come da
94/9/CE-ATEX!

n
NNy ]

ty 7] vt t

M Mzb (sz
MZO — 1 — — — I

I B

3 3
M, =i/| Mol B [ Mgy [+ [ Mgy [ A [ Mgy |
a
| Naps | 'tb1 ot | Nabn | 'tbn

M. . = tb1 'M2b12 +... +tbn 'Mzbn2
2ol t 4.t

[ Nyt [ s oot I N [
t+ et t,

n.,=

m

Mz2a - Coppia equivalente (riduttore)
Mzeff — Coppia effettiva (motore)
nim - Numero di giri medio in ingresso

fB — Fattore di carico

UT - Temperatura ambiente
fL — Fattore di servizio

fr — Fattore di temperatura
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Drive Selection

Reversing operation
planetary gear units

The position of the output shaft according to the
pictures below must be followed to guarantee
the lubrification of the rotating toothed parts
when the output shaft works in reversing ope-
ration (from = 20 to + 90 degrees) and is mount-
ed in a horizontal position (pictures show the
center position of the reversing operation).

Cyclic reversing operation < 20 degrees on re-
quest.

P + PA series:

Proyecto del acciona-

miento Operacién reversible
reductor planetario

Progettazione aziona-

Mento Funzionamento
reversibile riduttore planetario

= STOBER ANTRIEBSTECHNIK

Para que pueda ser garantizada la lubricacion de
las piezas dentadas en rotacion con instalacion
horizontal y operacion ciclica reversible del eje
de salida de + 20 hasta + 90 grados, debera ser
observada la posicion del eje de salida durante
la instalacion de los reductores, de acuerdo a
las indicaciones mostradas abajo (ilustraciones
muestran la posicion media de la operacion re-
versible).

Operacion ciclica reversible <20 grados sobre
pedido.

Serie constructiva P + PA:

Affinché la lubrificazione delle parti della denta-
tura rotanti possa essere garantita, per il
montaggio orizzontale ed il funzionamento re-
versibile ciclico dell’albero uscita, de + 20 fino
a + 90 gradi € necessario accertarsi di montare
il riduttore nella posizione dell'albero uscita, in
conformita alle avvertenze sotto indicate (le fi-
gure mostrano la posizione centrale dell’'eser-
cizio reversibile).

Funzionamento reversibile ciclico < 20 gradi su
richiesta.

Serie P + PA:

Shaft design / Ejecucion del eje |

) upwards
Esecuzione albero P P

arriba
alto

Shaft design / Ejecucion del eje |
Esecuzione albero G

upwards
arriba

Shaft design / Ejecucion del eje /

Esecuzione alberoV upwards

arriba

PH, PHA, PHV, PHVA series:

Serie constructiva PH, PHA, PHV, PHVA:

PH(A)3-PH(A)8

Fixing hole downwards / Agujero de fijacion

abajo /Foro di fissaggio sottostante

PH(A)9-PH(A)10, PHV(A)9-PHV(A)10
Position of the fastening threads

Posicion de la rosca de fijacion

Posizione della filettatura di fissaggio

PHQ + PHQA series:

Serie constructiva PHQ + PHQA:

PHQ(A)7-PHQ(A)8 upwards

arriba

PHQ(A)9-PHQ(A)10

Position of the fastening threads
Posicién de la rosca de fijacion
Posizione della filettatura di fissaggio

ID 442086.01 - 05.09
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Serie PH, PHA, PHV, PHVA:

Serie PHQ + PHQA:
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Notes to the
dimensioned
drawings

Indicaciones sobre
las paginas de
dibujos acotados

Shaft height in foot-mounted gear units
The shaft height tolerance of STOBER drives
complies with DIN 747 requirements.

Shaft height tolerances are

up to shaft height 50 mm -0.4 mm
up to shaft height 250 mm -0.5 mm
up to 630 mm shaft height  -0.6 mm

Solid shaft specifications:

The shaft end fit corresponds to DIN 748; i.e. di-
ameter d < 50 = tolerance ISO k6

diameter d >50 = tolerance ISO m6

Centre holes in shafts with or without key cor-
respond to DIN 332 T2 shape DR.

The keys are in accordance with DIN 6885
Sheet 1 (tall shape A).

In helical bevel and helical worm gear units sol-
id shafts are available with an output on both
sides. Keys are aligned to 0.03 mm.

Solid shaft P/PA gear units see page P3/PA3,
flange shaft PH/PHA gear units see page
PH3/PHA3.

Specifications for hollow shafts (A, F, S):
The alignment of the machine shaft to the hol-
low shaft has to be taken into consideration
(max. alignment <0.03 mm).

Specifications for hollow shafts with ke
groove (A): Hollow shaft bore tolerance is IS
H7 the machine shaft must be ISO k6

The hollow shafts are equipped with a spiral
groove (as grease depot) to make installing and
removing the machine shaft easier. A hardened
threaded forcing disc is included in the scope of
delivery (also possible without threaded forcing
disc as an option). The face centre hole of the
machine shaft is given in the table.

* S1/K1 @30: key in accordance with DIN 6885
Sheet 3.

Note sulle pagine
con i disegni quotati

== STOBER ANTRIEBSTECHNIK

Altura de eje con ejecucion de pedestal

La tolerancia de altura de eje de los acciona-
mientos STOBER estéa dentro de la DIN 747

La desviacion admisible de la altura de eje es
hasta 50 mm de altura de eje -0,4 mm

hasta 250 mm de altura de eje-0,5 mm

hasta 630 mm de altura de eje-0,6 mm

Para ejes macizos vale:

El ajuste de los extremos de eje responde a la
DIN 748; es decir

diametro d < 50 = tolerancia ISO k6

diametro d > 50 = tolerancia ISO m6

Para agujeros de centrado vale para ejes sin /
con chaveta DIN 332-T2, forma DR.

Las chavetas responden a la DIN 6885, hoja 1
(forma elevada A).

Para reductores de ruedas conicas y de tornillos
sinfin existen ejes macizos con salida a ambos
lados. Alineacion de chavetas 0,03 mm.

Eje macizo reductor P/PA ver pagina P3/PA3, eje
con brida reduct. PH/PHA pagina PH3/PHAS.
Para ejes huecos (A, E S) vale:

Debera observarse en la fijacion del reductor la
alineacion del eje de la maquina respecto al gje
hue)co del reductor (desviacion max. < 0,03
mm).

Para ejes huecos con chavetero (A) vale:

La tolerancia de taladro de eje hueco es ISO H7
el eje de maquina debe ser ISO k6. Para facili-
tar el montaje o desmontaje del arbol de la ma-
quina los arboles huecos estan provistos con
una ranura helicoidal (como depdsito de grasa).
Un disco de desarmado con rosca esta conte-
nido en el alcance del suministro (opcionalmen-
te también se entrega sin disco de desarmado).
El taladro frontal de centrado del eje de maqui-
na debe ser tomado de la tabla. *

S1/K1 030: Chaveta segun DIN 6885, hoja 3.

Hollow shaft o
o de eje hueco
o albero cavo

Forcing disc width

Larghezza disco di estrazione

20 12
25 12
30 12
35 12
40 12
50 12
60 12
70 20
90 26
100 26

1) Forcing screw
Ancho de disco de extraccion 1) tornillo de extraccion 2) Eje de maquina
1) Vite di estrazione

2) Machine shaft Gear unit type
Tipo de reductor

2) Albero macchina Tipo di riduttore

M8 M6 F1 SO
M12 M10 F2 K1 S0/S1
M12 M10 F3 K1*/K2 S1*/S2
M16 M12 K3 S2
M20 M16 Fa K4 S3
M20 M16 F6 K5 K6  S4
M24 M20 K7

M24 M20 K8

M30 M24 K9

M30 M24 K10

The required length of the machine shaft is 2.2
x diameter "d", length of the feather key 2 x di-
ameter "d".

Specifications for hollow shafts with shrink
disk (S):

Hollow shaft bore tolerance is ISO H7, the ma-
chine shaft must be

-F1-F6, SO -S4, K1 -K6: SO h9

- K7 -K10: ISO h6

for a safe torque transmission.

Caution: Surface pressure p>325 N/mm2 (con-
sider when specifying the material for the ma-
chine shaft!)

MGS flange specifications:

Up to flange size A300 (fitting shoulder 230mm)
the fitting shoulder fit is ISO j6 and from A350
(fitting shoulder 2560 mm) ISO h6. For helical,
helical bevel, and helical worm gear units up to
three different flange dimensions can be sup-
plied for each gear size. Please refer to the di-
mension drawing pages of the flange-mounted
gear units.

Servo motor dimensions:

Dimensions g1 and z1 apply to brake motors.
The dimensions may exceed the guidelines
of the DIN 7168-m because of the cast toler-
ances resp. as parts tolerances add up !

We reserve the right to dimensional changes
in the interest of technical progress. Precise
values on request.
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La longitud necesaria del eje de la maquina es
2,2 x diametro “d'longitud de la chaveta 2 x di-
ametro “d”

Para ejes huecos con disco de contraccion
(S) vale:

La tolerancia de taladro del eje hueco es ISO H7,
para garantizar una transmision segura del par,
el eje de la mdquina debe estar e/ecutado como
sigue:— F1-F6, SO -S4, K1 - K6: 1ISO h9

- K7-K10, KS4 - KS7: ISO h6

Atencion: Aparicion de presion superficial p >
325 N/mm2 (jobservar al determinar el materi-
al del eje de la maquina!)

Para bridas MGS vale:

El asiento del borde de ajuste hasta tamano de
brida A300 (borde de ajuste 230 mm) debe ser
ISO j6 y a partir de A350 (borde de ajuste 250
mm) ISO h6. Para reductores coaxiales, conicas
y corona vis sin fin pueden ser suministradas
hasta tres diferentes medidas de bridas por ca-
da tamano de reductor. Observe los respecti-
vos dibujos acotados de la ejecucion de brida.
Medidas de servomotor: Las medidas g1y z1
se refieren a motores de frenado.

iDebido a tolerancias de fundicion, o bien
por suma de tolerancias de piezas individua-
les, las medidas pueden exceder las especi-
ficaciones de la DIN 7168-m!

Reservado el derecho de efectuar modifica-
ciones a las medidas por desarrollo técnico.
Valores exactos a peticion.

Altezza asse per esecuzione con listelli di
base

La tolleranza altezza asse degli azionamenti
STOBER rientra nei limiti previsti da DIN 747.
Lo scostamento ammesso dell'altezza asse & il
seguente:

fino a 50 mm di altezza asse -0,4 mm

fino a 250 mm di altezza asse -0,5 mm

fino a 630 mm di altezza asse -0,6 mm

Per gli alberi pieni vale quanto segue:
l'accoppiamento delle estremita albero corri-
sponde a DIN 748, cioe

diametro d < 50 = tolleranza ISO k6

diametro d > 50 = tolleranza ISO m6

Per quanto riguarda i fori di centraggio, per gli al-
beri senza/ con chiavetta vale la norma DIN 332-
T2, forma DR.

Le chiavette corrispondono a DIN 6885, foglio 1
(forma alta A).

Per riduttori a coppia conica ed a vite senza fine
sono disponibili alberi pieni con uscita su en-
trambi i lati. Le chiavette sono allineate su 0,03
mm.

Albero pieno riduttore P/PA: vedere pag.
P3/PA3, albero flangiato riduttore PH/PHA: ve-
dere pag. PH3/PHAS.

Per alberi cavi (A, F, S) vale:

In sede di fissaggio riduttore si deve fare atten-
zione all'allineamento dell’albero macchina con
I'albero cavo riduttore (scostamento massimo
< 0,03 mm).

Per alberi cavi con cava chiavetta vale:

La tolleranza foro albero cavo € ISO H7, I'albero
macchina deve essere ISO k6. Per facilitare il
montaggio e lo smontaggio dell'albero macchi-
na, gli alberi cavi sono provvisti di una scanala-
tura a spirale (in qualita di deposito grasso). Un
disco di estrazione temprato con filetto & forni-
to in dotazione (su richiesta, fornitura anche
senza disco di estrazione). Per il foro di centrag-
gio frontale deII’aIbero macchina, fare riferimen-
to alla tabella. *

S1/K1 230: chiavetta come da DIN 6885, foglio

La lunghezza necessaria dell'albero macchina &
2,2 x diametro "d", la lunghezza della chiavetta 2
x diametro "d".

Per alberi cavi con disco di serraggio (S) vale:
La tolleranza foro albero cavo & ISO H7, I'albero
macchina — per garantire una trasmissione sicu-
ra della coppia — deve avere la seguente esecu-
zione:

—F1-F6, SO-S4, K1-K6:1SO h9

- K7 - K10, KS4 - KS7: 1SO h6

Attenzione: Pressione superficiale incontrata p
> 325 N/mm?2 (tenerne conto in sede di deter-
minazione del materiale per I'albero macchina!)

Per la flangia MGS vale quanto segue:

L'accoppiamento del bordo &, fino alla taglia
flangia A300 (bordo di accoppiamento 230
mm), ISO j6 e, a partire da A350 (bordo di accop-
piamento 250 mm), ISO h6. Nel caso dei ridut-
tori a ruota dentata cilindrica, a coppia conica ed
a vite senza fine, sono disponibili fino a tre di-
verse dimensioni flangia per ciascuna taglia ri-
duttore. Fare attenzione alle relative pagine con
i disegni quotati dell’esecuzione flangia.

Dimensioni servomotore: ] )
Le dimensioni g1 e z1 si riferiscono ai motori
con freno.

Le dimensioni, per le tolleranze di fusione e
per il sommarsi delle singole tolleranze, pos-
solno superare i valori prescritti da DIN 7168-
m!

Con riserva di variazioni dimensionali dovu-
te allo sviluppo tecnico.

Valori precisi su richiesta.
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Rotating directions Sentido de Senso di
SMSC,EK,S giro reductores rotazione riduttori
Gear Units SMSC,EK, S SMSC,EK,S

= STOBER ANTRIEBSTECHNIK

C002 - C912 C103 - C913

F102 - F602 F203 - F603

K102 - K402

S002 - S402 S$203 - S403

The indicated rotating directions are also valid for hollow  Los sentidos de giro indicados valen también para reduc- | sensidi rotazione indicati valgono anche per i riduttori con
shafts as long as the entry side of the machine shaft cor- tores con eje hueco, en tanto el lado de enchufe del eje de  albero cavo, purché il lato innesto dell"albero macchina cor-
responds with the side of the solid shafts showed above. la mdquina corresponda al lado de los ejes macizos mos-  risponda al lato degli alberi pieni mostrati sopra. Senso di
Rotating directions of gear units with shrink disk see trados arriba. Sentido de giro para reductor con disco rotazione per riduttori con disco di serraggio: vedere la
next page. de contraccion ver pagii igui pagina successiva.
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Rotating directions Sentido de giro Senso di rotazione
SMS F K, S Gear Units reductores SMS E K, S riduttoriSMS F K, S

Hollow shaft for shrink ring Eje hueco con disco de Albero cavo con disco
connection contraccion di serraggio
= STOBER ANTRIEBSTECHNIK

F203 - F603

F102 - F602

The indicated rotating directions are valid Los sentidos de giro indicados valen para |sensi
for gear units with hollow shaft for shrink  reductores de eje hueco con disco de con- tori con a
fing connec tion. traccion. diante disco di serraggio
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Senso di rotazione
riduttori SMS
P PA, PKX, PK

Sentido de giro
reductores SMS

P PA, PKX, PK

Rotating directions

SMS Gear Units
P PA, PKX, PK

= STOBER ANTRIEBSTECHNIK

P721KX701 - P821KX801
P722KX501 - P922KX801

P222KX301 - P522KX401

P221KX301 - P521KX501

P PA

PK

A15
ventas@industrialmagza.com
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Rotating directions Sentido de giro Senso di rotazione

SMS Gear Units reductores SMS riduttori SMS
PH(A), PHQ(A), PHV(A), PH(A), PHQ(A), PHV(A), PH(A), PHQ(A), PHV(A),
PHKX, PHK, KS PHKX, PHK, KS PHKX, PHK, KS

= STOBER ANTRIEBSTECHNIK

PH, PHA, PHV, PHVA, PHQ, PHQA KS402 - KS702
KS403 - KS703

PH321KX3 - PH521KX5 PH721KX7 - PH821KX8
PH322KX3 - PH522KX4 PH722KX5 - PH1032KX8

PHK

ID 442086.01 - 05.09
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Oil equalizing tank Recipiente

compensador de
aceite

= STOBER ANTRIEBSTECHNIK

Serbatoio di
compensazione olio

C612 - C812

K513 - K913
S202 - S402

xXa xXd

In mounting position EL5 the gear units have a
higher filling level. Optional use of an oil equal-
izing tank with bleeding valve prevents any oil
from escaping on the otherwise standardly po-
sitioned bleeding valve.

Because of this, an oil equalizing tank (addition-
al charge) is particularly recommended for high-
speed gearboxes with n > 1750 rpm and gear
ratios of i < 20.

1) Not possible when position of electrical con-
nection is 90°!

Los reductores tienen un nivel de llenado mas
elevado en la posicion de instalacion EL5. El uso
opcional de un recipiente compensador de acei-
te con vélvula de aireacion evita una eventual
salida de aceite por la valvula de aireacion nor-
malmente ubicada de modo estandar.

Por ello se recomienda especialmente para re-
ductores rapidos con n > 1750 1/min y relacio-
nes de transmision i < 20 un recipiente com-
pensador de aceite (sobreprecio).

1) iNo es posible si la posicion de la conexion
eléctrica es de 90°!

Nelle posizione di montaggio EL5 i riduttori han-
no un livello maggiore. Limpiego opzionale di un
serbatoio di compensazione olio con valvola di
sfiato impedisce I'eventuale perdita d'olio alla
valvola di sfiato, altrimenti normalmente monta-
ta.

Un serbatoio di compensazione olio (sovrap-
prezzo) si raccomanda, dunque, soprattutto per
i riduttori alta velocita con n > 1750 1/min e rap-
porti di riduzione i < 20.

1) Impossibile quando la posizione dell'attacco
elettrico e a 90°!

Typ

ED7/EK7
da xa la da

EDS8/EK8
xa la

C612
C712
C812

65 170 13 65
65 205 15 75
- - - 75

170 13
205 129
255 129

Typ
da

ED5/EK5S ED7/EK7
xa la da xa la

EDS8/EK8
da xa la

K513 65
K613 65
K713 -
K813 =
K913 -

125 113 65 174 161
1561 13 65 151 113
- - 65 170 113
= = 65 205 115

65 168 158
65 1561 m
65 170 13
75 205 129
75 255 129

Typ
da

ED3 ED4 ED5/EK5
xa la da xa la da xa

ED7/EK7
la da xa la

S$202 65
S302 65
S$402 -

135 162 65 137 162 - -
146 162 65 146 162 65 146
- - - - - 65 110

161 = = =
13 65 159 159
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SMS ED Servo Motors
Motores servo SMS ED
SMS Servomotori ED

&= STOBER ANTRIEBSTECHNIK

Servo Motors
Dynamic Series

® 6 sizes each with 2 or 3 core stack
lengths ED2 - ED8

® Torque MIN:
self-ventilated: 0.44 - 45.1 Nm
forced cooled: 2.41 -65.4 Nm

® Stall torque Mo:
self-ventilated: 0.48 - 58.0 Nm
forced cooled: 3.19-84.1 Nm

® Low backlash safety spring applied
brake as an option

® Play-free holding brake
as an option

® Self-ventilation

©® Forced-air cooling as an option

©® Standard absolute value encoders
inductive / optical

® Resolvers as an option

Motores servo
serie dinamica

® 6 tamanos cada uno con dos o
bien tres longitudes de paquete
ED2 - ED8

® Par MIN:
sin ventilacion: 0,44 -45,1 Nm
ventilacion externa: 2,41 - 65,4 Nm

® Par de dentecion Mo:
sin ventilacion: 0,48 - 58,0 Nm
ventilacion externa: 3,19 - 84,1 Nm

® Freno de seguridad de muelle de
compresion (de poco juego) opcional

® Freno de iman permanente (sin
Juego) opcional

® sin ventilacion

® ventilacion externa opcional

® Encoder de valor absoluto
inductivo / optico estandar

® Resolutor opcional

SMS ED

Servomotori
serie dinamica

® 6 taglie, ciascuna con due o tre
lunghezze pacchetto ED2 - ED8
® Coppia MN:
a ventilazione manuale:
0,44 -45,1 Nm
a ventilazione forata:
2,41 -65,4 Nm
© Coppia di stallo Mo:
a ventilazione manuale:
0,48-58,0 Nm
a ventilazione forata:
3,19-84,1 Nm
® Freno a pressione di molle di sicu-
rezza (poco gioco) optional
® Freno a magnete permanente
(senza gioco) optional
® a ventilazione manuale
©® a ventilazione forata optional
® encoder assoluti induttivo / ottico
standard
® resolver optional
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SMS EK Servo Motors
Motores servo SMS EK
SMS Servomotori EK

== STOBER ANTRIEBSTECHNIK

Servomotori
serie compatta

Motores servo
serie compacta

Servo Motors
Compact Series

3 sizes each with 1 or 2 core stack
lengths EK5 - EK8

Torque MN:

self-cooled:  2.6-21.6 Nm
forced-cooled: 3.35-28.7 Nm
Stall torque Mo:

self-cooled:  3.36-25.2 Nm
forced-cooled: 4.33-33.5 Nm
Play-free holding brake

as an option

Self-ventilation

Forced-air cooling as an option
Standard absolute value encoders
inductive / optical

Resolvers as an option

3 sizes each with 1 or 2 core stack
lengths EK5 - EK8

Par MN:

sin ventilacion: 2,6-21,6 Nm
ventilacion externa: 3,35 - 28,7 Nm
Par de dentecion Mo:

sin ventilacion: 3,36 - 25,2 Nm
ventilacion externa: 4,33 - 33,5 Nm
Freno de iman permanente (sin
juego) opcional

sin ventilacion

Encoder de valor absoluto
inductivo / éptico estandar
Resolutor opcional

www.stoeber.de
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3 taglie costruttive, ciascuna con
uno o due lunghezze pacchetto
EK5 - EK8

Coppia MN:

a ventilazione manuale:
2,6-21,6 Nm

a ventilazione forata:
3,35-28,7Nm

Coppia di stallo Mo:

a ventilazione manuale:
3,36-25,2 Nm

a ventilazione forata:
4,33-33,5Nm:

Freno a magnete permanente (sen-
za gioco) optional

a ventilazione manuale

a ventilazione forata optional
encoder assoluti induttivo / ottico
standard

resolver optional

MTY (81) 83 54 10 18



Servo Motors
ED + EK

Contents M

Standards

Design

Type designation

Formulas

Servo Motors ED Technical data
Servo Motors EK Technical data
Characteristics

Brake

Encoder

Forced-air cooling

Electrical connection -

Power section MDS/SDS 5000
Electrical connection -

Encoder MDS/SDS 5000

Dimensioned drawings servo motors:

ED - connector
ED - terminal box
ED - forced cooled
EK - connector

EK - terminal box
EK - forced cooled

ID 442086.01 - 05.09
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M7
M8
M10
M11
M12
M17
M20
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M22

M23

M25
M27
M28
M29
M30
M31

INDUSTRIAL i

Motores servo
ED + EK

=== STOBER ANTRIEBSTECHNIK

Servomotori
ED + EK

Resumen del contenido V1

Prescripciones

Marcaciones

Denominacion de tipo

Simbolos de férmulas

Datos técnicos Motores servo ED
Datos técnicos Motores servo EK
Curvas caracteristicas

Freno

Encoder

Ventilacion externa

Conexion eléctrica —

Parte de potencia MDS/SDS 5000
Conexion eléctrica —

Encoder MDS/SDS 5000

Dibujos acotados motores servo:
ED - Conectador enchufable

ED - Caja de bornes

ED - ventilado externamente

EK — Conectador enchufable

EK - Caja de bornes

EK — ventilado externamente

www.stoeber.de
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M2
M3
M7
M8
M10
M11
Mi12
M17
M20
M21

M22

M23

M25
M27
M28
M29
M30
M31

Indice M
Disposizioni

Design

Denominazione tipologica
Formule

Caratteristiche tecniche servomotori ED

Caratteristiche tecniche servomotori EK
Curve caratteristiche

Freno

Encoder

Ventilazione forzata

Attacco elettrico —

Modulo potenza MDS/SDS 5000
Attacco elettrico —

Encoder MDS/SDS 5000
Disegni quotati servomotori:

ED - connettore ad innesto

ED — cassetta terminale

ED - a ventilazione forzata

EK — connettore ad innesto

EK — cassetta terminale

EK — a ventilazione forzata
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Servo Motors

ED + EK
Standards

Motores servo
ED + EK

Prescripciones

Servomotori
ED + EK

Disposizioni

ED and EK servo motors are compact highly
dynamic electronically commutated permanent
magnet brushless motors of modular construc-
tion, in which the stator and rotor components
have been designed in energy-optimized shape
to provide very low torque ripple and high pow-
er density.

ED and EK servo motors are suitable for con-
nection to servo inverters with DC link voltages
of 540 V. The feedback is either by EnDat® ab-
solute value encoder or alternatively by resol-
ver. The electronic motor nameplate in EnDat®
absolute value encoders can also be used to-
gether with the STOBER servo inverters
POSIDRIVE® MDS 5000 and POSIDYN® SDS
5000. The direct transfer of all motorrelevant
data makes commissioning easier and more re-
liable. Furtherinformation see block E, servo in-
verters.

The dynamic series ED covers 6 sizes each
with 2 or 3lengths. The compact series EK cov-
ers 3 sizes each with 1 or 2 lengths. Rated
torque ranges from 0.44 to 65 Nm are covered
using several winding variants and forced-air
cooling, with controllable rotational speeds
from 0 to 6000 rpm. Depending on the system,
dynamic torques are quoted as approx. 4 times
the rated torque.

Basic components of the motors are: motor-ac-
tive section, housing, flange end shield, shaft,
encoder, thermal winding protection PTC ther-
mistor, low backlash spring applied brake (ED4-
ED8) or backlash-free holding brake (ED2-ED3/
EKB-EK8), forced-air cooling unit and connec-
tion interfaces (plug connectors and/or terminal
boxes and connecting cable).

Standards:

STOBER ED and EK motors (SMS geared mo-
tors) are designed for industrial machinery and
plant and comply with the applicable EN, DIN,
VDE and VDI standards and regulations and
EEC Directives.

Generic standards:

- EN 60034 /VDE 0530

-IEC 34, IEC 72, IEC 85

-VDE 0100, VDE 0110

- EEC Machinery Directive 89/392/EEC
- EEC Low Voltage Directive 73/23/EEC

Servo inverters:
-EN 61800

Documentation:

Operating Instructions
Wiring diagram
Manufacturer's Declaration
CE Declaration of Conformity
UL Yellow Card

M2
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Motores servo ED y EK son motores compac-
tos, altamente dinamicos, sin escobillas, excita-
dos por iman permanente y conmutados elec-
tronicamente, desarrollados en sistema modu-
lar, en los que los componentes de estator y de
rotor estan concebidos de forma energética-
mente optima para ondulacion extremadamen-
te baja de par de torsion y alta densidad de
potencia.

Motores servo ED y EK son adecuados para la
conexion a convertidores digitales servo con
tensiones de circuito intermedio de 540 V. La
respuesta se efectua a través de un encoder de
valor absoluto EnDat®, alternativamente a tra-
vés de resolutor. En combinacion con los con-
vertidores digitales servo POSIDRIVE® MDS
5000 y POSIDYN® SDS 5000 de STOBER, la
placa de caracteristicas electronica del motor
también se puede utilizar en los encoders de va-
lores absolutos EnDat®. Gracias a que todos los
datos relevantes del motor se reciben directa-
mente, la puesta en servicio resulta mas facil y
sencilla. Mas datos ver bloque E, convertidores
digitales servo.

La serie dinamica ED comprende 6 tamanos

cada uno con dos o bien tres longitudes cons-
tructivas. La serie compacta EK comprende 3
tamanos, cada uno con una o bien dos longitu-
des constructivas. Mediante diversas variantes
de devanado y ventilacion externa estan cubier-
tos rangos de pares de dimensionamiento des-
de 0,44 hasta 65 Nm, para velocidades regula-
bles de 0-6000 min’. Condicionados por el sis-
tema, los momentos dindmicos estan indica-
dos con factor aprox. 4 con respecto al par
nominal.

Componentes basicos de los motores son
parte activa del motor, carcasa, escudo abrida-
do de apoyo, eje, encoder, termistor PTC para
proteccion térmica de devanado, freno de mue-
lle de compresion de juego reducido (ED4-ED8)
o bien freno de parada sin juego (ED2-ED3 /
EK5-EK8), unidad de ventilacion externa e inter-
faces de conexion (conectadores enchufables
y/ 0 caja de bornes asi como cable de conexion).

Prescripciones:

Los motores STOBER ED y EK (motorreducto-
res SMS) estan determinados para maquinas
industriales y responden a las prescripciones
EN, DIN, VDE y VDI y a las directivas CEE.

Prescripciones basicas:

- EN 60034 / VDE 0530

- IEC34, IEC 72, IEC 85

- VDE 0100, VDE 0110

— Directiva CE “"Maquinas” 89/392/CEE
— Directiva CE “Baja tension” 73/23/CEE

Para convertidores digitales servo:
- EN 61800

Documentos:

Instrucciones de servicio
Diagrama de conexiones
Declaracion del fabricante
Declaracion de Conformidad CE
Ul-Yellow Card

| servomotori ED ed EK sono motori compat-
ti, altamente dinamici, brushless, ad eccitazio-
ne mediante magnete permanente ed a com-
mutazione elettronica, messi a punto secondo
il principio di costruzione modulare; i compo-
nenti statore e rotore sono stati progettati in for-
ma ottimale, dal punto di vista energetico, per
un'ondulazione di coppia estremamente ridotta
ed una grande densita di potenza.

| servomotori ED ed EK sono adatti per il
collegamento al azionamenti con tensioni circui-
to intermedio di 540 V. Il feedback avviene tra-
mite un encoder assoluto EnDat® o, in alterna-
tiva, per mezzo di un resolver. In abbinamento
ai azionamenti STOBER POSIDRIVE® MDS
5000 e POSIDYN® SDS 5000 & possibile utiliz-
zare anche il cartellino elettronico di identifica-
zione motore con gli encoder digitali assoluti
EnDat®. Tutti i dati principali relativi al motore
verranno cosi rilevati direttamente, un vantag-
gio che rendera la messa in funzione molto piu
semplice e sicura. Ulteriori informazioni: vede-
re blocco E, azionamenti.

La serie dinamica ED comprende 6 taglie, cia-
scuna con due o tre lunghezze. La serie com-
patta EK comprende 3 taglie costruttive, cia-
scuna con una o due lunghezze. Mediante pa-
recchie varianti di avvolgimento e ventilazione
forzata, si coprono intervalli di coppia nominale
da 0,44 fino a 65 Nm, con numero di giri rego-
labile di 0 - 6000 min™. Per le caratteristiche del
sistema, le coppie dinamiche sono indicate con
fattore circa 4 rispetto alla coppia nominale.
Componenti base dei motori sono la parte atti-
va del motore, |'alloggiamento, la flangia, I'albe-
ro, encoder, la protezione termica avvolgimen-
to termistore PTC, il freno a pressione di molle
con gioco ridotto (ED4-ED8) o il freno di arresto
senza gioco (ED2-ED3 / EK5-EK8), I'unita di ven-
tilazione forzata e le interfacce di allacciamento
(connettore ad innesto e/o cassetta terminale e
cavo di allacciamento).

Disposizioni:

I motori STOBER ED ed EK (motoriduttori SMS)
sono destinati ad impianti e macchinari indu-
striali e soddisfano le norme EN, DIN, VDE e VDI
e le direttive CEE.

Disposizioni fondamentali:

- EN 60034 / VDE 0530

—IEC 34, IEC 72, IEC 85

-VDE 0100, VDE 0110

— Direttiva CE “Macchine” 89/392/CEE

— Direttiva CE “Bassa tensione” 73/23/CEE

Per azionamenti:
- EN 61800

Documenti:

Istruzioni per |'uso

Schema allacciamenti
Dichiarazione del fabbricante
Dichiarazione di conformita CE
UL Yellow Card
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Servo Motors

ED + EK
Design

CE mark
On the rating plate as standard.

UL and CSA approval cmus

The ED and EK motors can be supplied with cer-
tification as "Recognized Component Class
155(F) motor insulation system” Mark on rating
plate as an option.

UL approval is registered with Underwriters
Laboratories USA under UL File Number
E182088 (N), Class OBJY2, Component-Sys-
tems, Electrical Insulation. UL certification is
needed mainly for the sales of motors and
geared motors on the US market. However, in
many countries UL approval is considered a
special mark of quality.

Conformity with other standards or regula-
tions: On request

Technical data and features are given below:

Type designation / Sizes:

Dynamic series:

ED212/ED203; ED302/ED303;
ED401/ED402/ED403; ED503/ED505;
ED704/ED706; ED806/ED808
Compact series:

EK501/EK502; EK702/EK703; EK803

Model: IMB5, IMV1, IMV3 (DIN 42950)

Protection rating: IP56 (DIN 40050, EN 60529)
IP66 (optional)

Thermal classification: F (EN 60034 /
VDE 0530) 155°C, overtemperature AT = 105 K

Environment/Altitude:

The motor design data are valid for continuous
operation (DIN EN 60034), a coolant tempera-
ture range from -15 to +40°C and a maximum
altitude of 1000 m above sea level.

Cooling: IC 410 surface cooling or IC 416 sur-
face cooling with forced-air cooling (IP44).

Surface: Matt black to RAL 9005

Warning: The thermal properties (and hence
the performance limits of the motors) are
changed by repainting.

Bearings: Deep-groove ball bearings with per-
manent lubrication in implementation 2RZ
(brake motors have a 2RZ-KK implementation).
Temperature range: -30°C to +120°C. Service
life: >20,000 hours.

Bearing sealing:

Radial shaft sealing rings on A-side flange. On
|[EC shafts the shaft sealing ring is not equipped
with a feather.

Shaft end: A-side solid shaft with parallel key
(DIN 6885). Diameter: Grade k6, optional plain
shaft or hollow shaft for mounting of STOBER
SMS gear units.

ID 442086.01 - 05.09
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Identificacion CE
De serie sobre la placa de caracteristicas.

Aprobacion UL y CSA c“\ us

Los motores ED y EK pueden ser suministrados
con la aprobacion “Recognized Component
Class 155(F) motor insulation system’ Identifi-
cacion opcional sobre la placa de caracteristi-
cas.

La aprobacion esta registrada bajo el nimero
UL E182088 (N), Area OBJY2, Component-Sys-
tems, Electrical Insulation en Underwriters La-
boratories USA. La aprobacion es en primera Ii-
nea de importancia para el uso de los motores
y motorreductores en el mercado de los Esta-
dos Unidos de América, pero representa tam-
bién en muchos paises una caracteristica espe-
cial de calidad.

Conformidad con otras prescripciones:
Posible sobre consulta.

A continuacion datos técnicos y caracteris-
ticas:

Denominacion de tipo /Tamanos constructi-
vos

Serie dinamica:

ED212/ED203; ED302/ED303;
ED401/ED402/ED403, ED503/ED505;
ED704/ED 706; ED806/ED808

Serie compacta:

EK501/EK502, EK702/EK703, EK803

Forma constructiva:

IMBS5, IMV1, IMV3 (DIN 42950)
Tipo de proteccion:

IP56 (DIN 40050, EN 60529)
IP66 (opcional)

Clase de aislamiento térmico: F (EN 60034 /
VDE 0530) 155°C, calentamiento AT = 105 K
Entorno / Altura de instalacion:

Los datos de dimensionamiento de los motores
valen para operacion continua (DIN EN 60034),
temperatura de agente refrigerante desde -15
hasta +40°C y altura maxima de instalacion de
1000 m sobre el nivel medio del mar.

Refrigeracion: IC 410 refrigeracion de superfi-
cie 6 IC 416 refrigeracion de superficie con ven-
tilacion externa (IP44).

Superficie: negro mate segun RAL 9005
jAtencion! Al cambiar de pintura se modifican
las propiedades térmicas y por ello los limites
de potencia de los motores.

Cojinetes: Rodamiento ranurado de bolas con
lubricacion permanente en ejecucion 2RZ (para
operacion de frenado en ejecucion 2RZ-KK),
rango de temperaturas -30°C hasta +120°C, vi-
da dtil >20000 h.

Cierre de rodamiento:
Anillos retén en la brida lado A. En ejes IEC, el
anillo retén esta dotado sin resorte.

Extremo del eje: Lado A eje macizo con chave-
ta (DIN 6885), diametro calidad k6, opcional eje
liso o eje hueco para conexién a reductor STO-
BER-SMS.

www.stoeber.de
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Marchio CE
Di serie sulla targhetta di potenza.

Omologazione UL e CSA cmus

| motori ED ed EK possono essere consegnati
con |'omologazione “Recognized Component
Class 155(F) motor insulation system" Marchio
optional sulla targhetta di potenza.
l'approvazione € registrata al numero UL
E182088 (N), settore OBJY2, Component Sy-
stems, Electrical Insulation, presso gli Underw-
riters Laboratories USA. Lomologazione ¢ signi-
ficativa, innanzi tutto, per I'impiego dei motori e
dei motoriduttori sul mercato degli Stati Uniti,
ma rappresenta anche in molti altri paesi un par-
ticolare contrassegno di qualita.

Conformita ad altre disposizioni:
possibile su richiesta.

Qui di seguito i dati e le caratteristiche tec-
niche:

Denominazione tipologica / taglie:
Serie dinamica:

ED212/ED203; ED302/ED303;
ED401/ED402/ED403; ED503/ED505;
ED704/ED 706; ED806/ED808

Serie compatta:

EK501/EK502; EK702/EK703; EK803

Forma costruttiva:

IMB5, IMV1, IMV3 (DIN 42950)
Grado di protezione:

IP56 (DIN 40050, EN 60529)
|P66 (optional)

Classificazione termica: F (EN 60034 / VDE
0530) 155°C, riscaldamento AT = 105 K

Ambiente / altezza di installazione:

| dati nominali dei motori valgono per funziona-
mento continuo (DIN EN 60034), temperatura
liquido di raffreddamento di-15 a +40°C e altez-
za di installazione massima di 1000 m sopra il li-
vello del mare.

Raffreddamento: IC 410 raffreddamento su-
perficiale o IC 416 raffreddamento superficiale
con ventilazione forzata (IP44).

Superficie: nero opaco come da RAL 9005
Attenzione! In caso di riverniciatura cambiano
le caratteristiche termiche e, dunque, i limiti di
potenza dei motori.

Cuscinetti: Cuscinetti a sfere a gola profonda
con lubrificazione permanente in esecuzione
2RZ (per motore con freno in esecuzione 2RZ-
KK), range di temperatura -30°C a +120°C, du-
rata > 20000 h.

Tenuta cuscinetti:

Anelli di tenuta radiali per alberi sulla flangia la-
to A. Nel caso degli alberi IEC I'anello di tenuta
non & provvisto di molla.

Estremita albero:Albero pieno lato A con chia-
vetta (DIN 6885), qualita diametro k6, optional
albero liscio o albero cavo per montaggio su ri-
duttore STOBER SMS.
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Vibration severity:

Ain acc. to DIN EN 60034-14 (09/2004) is stan-
dard or B in acc. to DIN EN 60034-14 (09/2004)
on request.

Noise level:
Limit values for motors per EN 60034-9, for
gear unit per VDI 2159.

Rotational accuracy, coaxiality and axial ec-
centricity (DIN 42955):
Tolerance N

Vibratory load:

The following maximum vibration limits are per-
missible for quasi-sinusoidal movements up to
1 kHz of ED and EK motors:

without/with brake max. 5 g

Caution! Remember that with built-in brakes
the holding torques of the brakes may be affect-
ed by the oscillation load and possibly no longer
completely available.

Winding: Three-phase in stator core stack, star
connection, centre point not fed out. Colour
coding of the connection leads: U (U1) - black,
V (V1) - blue, W (W1) - red.

Depending on the winding variance (Ke = 40;
60; 70; 100; 110; 140 and 210 \//1000 rpm) and
the DC link voltage (VDc link = 540 Vbc) rated
speeds from 2000 to 6000 rpm are possible
(standard values). See also Technical data on
pages M10 - M11.

Winding protection:

All motors of the model series ED and EK are
standardly equipped with thermal winding pro-
tection. These are positor line triplets in accor-
dance with |IEC 34-11-2 or DIN 44081/44082
(i.e., three, switched-in-series PTC thermistors
(PTC = Positive Temperature Coefficient) one
each of which is integrated per branch in the
winding. This ensures that all three motor phas-
es are monitored.

PTC thermistors are temperature-dependent
semi-conductor resistors which suddenly in-
crease the ohmic resistance many times over
when the nominal triggering temperature (NAT)
is reached. This activates appropriate control/
monitoring systems to protect the motor wind-
ing from damage caused by overheating.

This thermal motor protection/winding protec-
tion is particularly suitable for surge operation,
switching operation and interruption load when
load peaks greater than the nominal power oc-
cur continuously as is usually the case with ser-
vo applications.

STOBER servo inverters POSIDRIVE® MDS
5000 and POSIDYN® SDS 5000 are standardly
equipped with connections for PTC thermistors
and are calibrated for the positor line triplets
used by STOBER servo motors. Together with
available prefabricated STOBER cables, correct
connection of the thermal motor protection on
the servo inverter is ensured.

M4
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Intensidad de vibracion:
Estandar nivel A segin DIN EN 60034-14 edi-
cion 09/2004 u opcional nivel B segin DIN EN
60034-14 edicién 09/2004.

Nivel de ruidos:
Valores limite para motores segun EN 60034-9,
para reductores segun VDI 2159.

Exactitud de giro concéntrico, coaxialidad y
excentricidad axial (DIN 42955):
Tolerancia N

Carga por movimiento de vibracion:

Son aceptados los siguientes limites maximos
admisibles para movimiento casi sinusoidal
hasta 1kHz de los motores ED y EK:

sin/con freno max. 5 g

jAtencion! En caso de frenos incorporados de-
be observarse que los momentos de detencion
de los frenos pueden ser influenciados por la
carga de vibracion y eventualmente ya no estén
completamente a disposicion.

Devanado: Trifasico en el paquete de chapas
del estator, conexion estrella, sin salida de
neutro. Identificacion de colores de los cables
de conexion: U (U1)-negro, V (V1) -azul, W (W1)
- rojo.

Dependiendo de variancia de devanado (KE =
40; 60; 70; 100; 110; 140 y 210 /1000 min) y
de tension de circuito intermedio (UZK = 540
VDC) son posibles velocidades de dimensiona-
miento de 2000-6000 min' (Valores estandar).
Ver también Datos Técnicos en la pagina M10 -
M11.

Proteccion de devanado:

Todos los motores de la serie ED y EK estan
equipados de serie con una proteccion térmica
de devanado.

Se trata de resistencias trillizas PTC segun IEC
34-11-2 o bien DIN 44081 / 44082, es decir tres
termistores PTC (Positive Temperature Coeffi-
cient) conectados en serie, de los cuales esta
incluido en el devanado respectivamente uno
por cada fase. Con ello queda asegurada una
supervision de las tres fases del motor.
Termistores PTC son resistencias de semicon-
ductores en funcion de la temperatura, que al al-
canzar la temperatura nominal de reaccion
(NAT) de un salto aumentan la resistencia en un
multiplo. Con ello son activados los correspon-
dientes sistemas de control y de supervision,
para proteger el devanado del motor de danos
por sobrecalentamiento.

Esta proteccion térmica del motor/ del
devanado es especialmente adecuada para
operacion por réfagas, ciclica y de carga intermi-
tente, cuando permanentemente surgen picos
de carga sobre la potencia nominal, como por
regla general justamente éste es el caso en
aplicaciones servo.

Convertidores digitales servo STOBER POSI-
DRIVE® MDS 5000 y POSIDYN® SDS 5000 dis-
ponen de serie de conexiones para termistores
PTC y estan calibrados para las resistencias tri-
llizas PTC usadas en motores servo STOBER.
En combinacion con los cables confeccionados
y listos, disponibles de S TOBER, estd dada una
conexion correcta de la proteccion térmica del
motor al convertidor digitales servo.

Intensita delle vibrazioni:

Come standard livello A secondo DIN EN
60034-14 edizione 09/2004 oppure, optional, li-
vello B secondo DIN EN 60034-14 edizione
09/2004.

Livello di rumore:
Valori limite per motori come da EN 60034-9,
per riduttori come da VDI 2159.

Precisione di concentricita, coassialita ed ec-
centricita assiale (DIN 42955):
Tolleranza N

Carico vibratorio:

Sono consentiti i seguenti limiti vibratori massi-
mi per movimento quasi sinusoidale fino a 1kHz
dei motori ED ed EK:

senza /con freno max. 5 g

Attenzione! Nel caso di freni incorporati, si de-
ve tenere presente che le coppie di arresto dei
freni possono risentire del carico vibratorio ed
eventualmente non essere pil pienamente dis-
ponibili.

Avvolgimento: Trifase nel pacco dei lamierini
statorici, collegamento a stella, punto medio
non accessibile. Contrassegnatura mediante
colori dei cavetti di allacciamento: U (U1) - nero,
V (V1) - azzurro, W (W1) - rosso.

In funzione della variante dell'avvolgimento (KE
= 40; 60; 70; 100; 110; 140 € 210 \//1000 min™)
e della tensione circuito intermedio (UZK = 540
VDC) sono possibili numeri di giri nominali di
2000-6000 min" (valori standard). Vedere an-
che le Caratteristiche tecniche a pag. M10-M11.

Protezione avvolgimento:

Tutti i motori della serie ED ed EK sono forni-
ti di serie di una protezione termica dell’avvolgi-
mento.

Si tratta di triplette di termistori PTC come da
IEC 34-11-2 0 DIN 44081 / 44082, vale a dire tre
termistori PTC (Positive Temperature Coeffi-
cient) in serie, dei quali viene incorporato nell’-
avvolgimento uno per fase. In questo modo &
garantito il monitoraggio di tutte e tre le fasi del
motore.

| termistori PTC sono resistori a semicondutto-
re dipendenti dalla temperatura, che al raggiun-
gimento della temperatura di intervento nomi-
nale (NAT) aumentano subitaneamente la resis-
tenza ohmica, portandola ad un suo multiplo.
\Vengono attivati, cosi, i corrispondenti sistemi di
comando/monitoraggio per proteggere I'avvol-
gimento del motore da danni dovuti al surriscal-
damento.

Questa protezione termica del motore/del-
I'avvolgimento € adatta soprattutto per funzio-
namento burst, per funzionamento ciclico e per
carico intermittente, quando si verificano cost-
antemente picchi di carico che vanno al di la del-
la potenza nominale, proprio come capita nor-
malmente con le servoapplicazioni.

| azionamenti STOBER POSIDRIVE® MDS
5000 e POSIDYN® SDS 5000 dispongono, di
serie, di attacchi per termistori PTC e sono tara-
ti per le triplette di termistori PTC utilizzate nei
servomotori STOBER. Usandoli congiuntamen-
te ai cavi STOBER disponibili assemblati pronti,
& possibile un allacciamento corretto della pro-
tezione termica del motore all'inverter.
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NOTE: To prevent property damage or per-
sonal injury, correct connection of the ther-
mal motor protection must always be en-
sured. Otherwise the warranty may be inval-
idated!

Use of appropriate triggering devices is
sometimes required!

Technical data PTC thermistor triplets:
Operating voltage, UB = max. 75V

Cold resistance R25 <750 Q

Resistance at NAT, RNAT > 3990 Q
Thermal response time, ta< 5 s

Color identifier for positor line:
Heat class F (155 °C)

NAT 145 °C

Flexible lead color: black/white
(connections can be interchanged)

Encoder:

Inductive or optical EnDat®absolute value en-
coders in singleturn or multiturn design as stan-
dard.

Alternatively 2-pole precision resolvers.

For further information see page M20.

Brakes: Low backlash spring applied brakes as
standard on motor size ED4-ED8. As an option
backlash-free permanent magnet holding
brakes are available (not for ED8).

Motor size ED2-ED3 and EK5-EK8 have a back-
lash-free permanent magnet holding brake as
standard.

Technical data: see page M18.

Forced-air cooling fan (acc. to DIN EN 60034-
6, 1C416): Forced-air cooling systems (IP44) are
used to increase the continuous torques and
continuous outputs of the ED and EK motors,
or for higher ambient temperatures. These
units, which consist of variable fan cowls and
external fan motors can also be ordered as a
retrofit kit and installed as a modification (not
valid for ED2 and ED3).

Technical data: see page M21.

Method of connection:
Power/Encoder

ED2/ED3: pin-and-socket connector/

pin-and-socket connector
ED4-EDS, pin-and-socket connector/
EK5-EKS: pin-and-socket connector

as an option
terminal box/
pin-and-socket connector

see wiring diagrams on pages M22 - M24
Power interface:

Pin-and-socket connector:

Bent, rotatable in any position, delivery with /
without counter connector (acc. to customer re-
quest).

With motor size ED2/EDS, pos. A + B, the con-
nectors are not exactly aligned to the motor ax-
is.

ID 442086.01 - 05.09
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INDICACION: Para proteccion contra dafios
materiales o a personas debe asegurarse ba-
sicamente una conexion correcta de la pro-
teccion térmica del motor. jDe lo contrario,
ello puede conducir a la pérdida de los dere-
chos de garantia! jBajo determinadas cir-
cunstancias es necesario para ello el uso de
correspondientes aparatos de desenganche!

Datos técnicos resistencias trillizas PTC:
Tension de operacion, UB = max. 75V
Resistencia PTC, R25 < 750 2

Resistencia para NAT, RNAT > 3990 Q

Tiempo de reaccion térmica, ta< 5 s
Identificacion de colores para resistencias
PTC:

Clase de aislamiento térmico F (155°C)

NAT 145°C

Color de cable negro/blanco

(Conexiones intercambiables)

Encoder:

Encoders inductivos o dpticos EnDat® de valor
absoluto en ejecucion Singleturn o Multiturn.
Alternativamente resolutores de 2 polos en eje-
cucion de precision.

Para mds detalles ver pagina M20.

Frenos:

Estandar frenos de muelles de compresion de
juego reducido para tam. ED4-ED8. Opcional
freno de parada sin juego excitado por iman
permanente (exceptuado EDS).

Motores del tamano ED2-ED3 y EK5-EK8 son
suministrados estandar con freno de detencion
sin juego excitado por iman permanente.
Datos técnicos ver pagina M18.

Soplador externo (segtin DIN EN 60034-6,
1C416):

Para aumentar los pares permanentes o bien
las potencias permanentes de los motores ED
y EK o para mayores temperaturas ambiente
son empleados los sistemas de ventilacion ex-
ternos (IP44). Estas unidades, consistentes de
caperuzas variables de ventilacion y de motores
de sopladores externos, también pueden ser
pedidas como juego de reequipamiento y ser
instaladas posteriormente (no para ED2 y ED3).
Datos técnicos ver pagina MZ21.

Técnica de conexion:
Potencia/Encoder
Conectador enchufable/
Conectador enchufable

ED2/ED3:

ED4-EDS, Conectador enchufable/
Conectador enchufable
opcional
Caja de bornes/

Conectador enchufable

EK5-EKS:

ver diagrama de conexiones pagina M22 - M24
Interfaz de potencia:

Conectador enchufable:

Acodado, orientable en todas las posiciones,
suministro con/sin contra-clavija (segun deseo
del cliente).

Las clavijas no pueden ser ajustadas exacta-
mente alineadas con respecto al eje del motor
en el tamano constructivo ED2/ED3, pos. A + B.

www.stoeber.de
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NOTA: Per prevenire danni alle cose ed alle
persone, & fondamentale assicurare un allac-
ciamento corretto della protezione termica
del motore. In caso contrario si puo arrivare
alla decadenza della garanzia! Allo scopo é
indispensabile eventualmente il ricorso a
corrispondenti dispositivi di scatto.

Caratteristiche tecniche triplette di termisto-
ri PTC:

Tensione di esercizio, UB = max. 75V
Resistenza allo stato freddo, R25 <750 Q
Resistenza a temp. d'int. nom. (NAT), RNAT >
3990 O

Tempo d'intervento termico, ta< 5 s
Contrassegnatura mediante colori per i ter-
mistori PTC:

Classificazione termica F (155°C)

Temp. d'int. nom. (NAT) 145°C

Colore cavetto nero/bianco

(attacchi scambiabili)

Encoder:

Encoder assoluti EnDat® induttivi o ottici in ese-
cuzione singleturn o multiturn.

In alternativa, resolver bipolari in esecuzione di
precisione.

Per maggiori informazioni, vedere pag. M20.
Freni:

Come standard, freni a pressione di molle con
gioco ridotto per taglie ED4-ED8. Optional fre-
no di arresto a magnete permanente senza gio-
co (tranne EDS8).

| motori di taglia ED2-ED3 ed EK5-EK8 vengono
consegnati, come standard, con freno di arres-
to a magnete permanente senza gioco.
Caratteristiche tecniche, vedere pag. M18.
Ventilatore forzato (come da DIN EN 60034-6,
IC416):

Al fine di aumentare le coppie continue o le po-
tenze continue dei motori ED ed EK o per tem-
perature ambiente piu elevate, siimpiegano sis-
temi di ventilazione forzata (IP44). Costituite da
cappe di ventilazione variabili e motori per ven-
tilazione forzata, queste unita si possono ordi-
nare come kit di postequipaggiamento e mon-
tare in un secondo tempo (non per ED2 ed
EDS3).

Caratteristiche tecniche, vedere pag. M21.

Tecnica di allacciamento:
Potenza/Encoder

ED2/ED3: Connettore ad innesto/
connettore ad innesto

ED4-EDS, Connettore ad innesto/
connettore ad innesto

EK5-EK8: optional

Cassetta terminale/
connettore ad innesto

Vedere schemi allacciamenti pag. M22 - M24
Interfacce di potenza:

Connettore ad innesto:

Angolare, orientabile in tutte le posizioni, con-
segna con/senza controconnettore (secondo ri-
chiesta cliente).

Per la taglia ED2/EDS3, pos. A + B, i connettori
non si possono regolare esattamente in linea
con |'asse motore.
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Terminal box (option):

2 x 180° terminal boxes rotatable with 3 metric
cable entries (also see page M22).

Material: aluminum. Points of terminal connec-
tion: terminal blocks of high-quality material
with terminal markings to EN 60034-8.

Clamp bolt: ED4 - ED5 / EK5: M5
ED7 / EK7: M6
ED8 / EKS: M8

Metric glands are not included in the scope of
delivery. For EMC-compliant cabling shielded
cables and metric glands with connection of the
cable shield are recommended.

Cable entry: see pictures below

Encoder interface:
12-pin encoder connectors are standard, 17-pin
control as an option (see page M23 and M24).

Cable entry:
Standard cable entry terminal box side L. Pow-
er and control connectors are both rotatable in
any position.

Servomotori

ED + EK
Design
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Caja de bornes (opcién):

Cajas de bornes orientables 2 x 180° con 3 agu-
jeros roscados con rosca métrica (ver también
pagina M22).

Material: Aluminio. Interfaces de conexién ta-
bleros de bornes de material de alta calidad con
identificacion de conexiones segun EN 60034-
8.

Prisioneros de conexion:

ED4-ED5/EK5:  Mb
ED7/EK7: M6
ED8/EKS: M8

Uniones atornilladas métricas no pertenecen al
alcance del suministro. Para cableado de acuer-
do a la compatibilidad electromagnética se re-
comiendan lineas blindadas y uniones atornilla-
das métricas con conexion de blindajes de ca-
bles.

Entrada de cable: ver abajo

Interfaz de encoder:
Estandar conectadores enchufables de 12 po-
los, opcional 17 polos (ver pagina M23 y M24).

Entrada de cable:

Entrada de cables, caja de bornes estandar la-
do L. Conectadores enchufables de potencia y
de control orientables en todas las posiciones.

Cassetta terminale (optional):

Cassette terminali orientabili 2 x 180° con 3 fo-
ri filettati metrici (vedere anche pag. M22).
Materiale: alluminio. Interfacce di allacciamen-
to morsettiere in materiale di alta qualita con in-
dicazioni attacchi come da EN 60034-8.

Bulloni di bloccaggio:

ED4 - ED5 / EK5: M5

ED7 / EKT: M6

ED8 / EKS: M8
Raccordi metrici non in dotazione. Per garantire
un cablaggio che soddisfi le esigenze in fatto di
compatibilita elettromagnetica, si consigliano
cavi schermati e raccordi metrici con collega-
mento della schermatura del cavo.

Ingresso cavi: Vedere sotto

Interfaccia di encoder:
Connettori ad innesto standard a 12 pin, optio-
nal a 17 pin (vedere pag. M23 ed M24).

Ingresso cavi:

Ingresso cavi cassetta terminale, come stan-
dard, lato L. Connettori ad innesto di potenza e
di comando orientabili in tutte le posizioni.

ED2 - ED8 ED4 - ED8
EKS - EK8 EKS5 - EK8
[
M D &
| )
= A B @% =
]
L &) &)
R 06
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Servo Motors

ED + EK
Type designation

Motores servo
ED + EK

Denominacion de tipo

Servomotori
ED + EK

Denominazione tipologica

= STOBER ANTRIEBSTECHNIK

~—
=
=
©o— H
o

ED401USFM140

EK501BROM140

1 Motor type
ED - Dynamic series
EK - Compact series

2 Motor size
3 Generation number
4 Number of rotor segments

5 Ventilation
U - self-ventilated
B -forced cooled

6 Encoder
R - Resolver
M - Multiturn EnDat® absolute value
encoder inductive for MDS / SDS 5000
S - Singleturn EnDat® absolute value
encoder inductive for MDS / SDS 5000
G - Multiturn EnDat® 2.2 absolute
value encoder optical for SDS 5000
H - Singleturn EnDat® 2.2 absolute
value encoder optical for SDS 5000

7 Brake
O - without brake
P - permanent magnet brake
F - spring applied brake

8 Servo Inverters
M - POSIDRIVE® MDS 5000
P -POSIDYN® SDS 5000
G -MDS/SDS 5000 Sin-Cos

9 Winding
(KE constant in /1000 rpm)

n

Ordering data according to the type designation
above.

During special development other letters are
possible.

ID 442086.01 - 05.09

INDUSTRIAL

1 Tipo de motor
ED - Serie dinéamica
EK - Serie compacta

2 Tamano del motor
3 Cifra de generacion
4 Numero de segmentos de rotor

5 \Ventilacion
U -sin ventilacion
B - ventilacién externa

6 Encoder

R - Resolutor

M - Encoder de valor absoluto EnDat®
Multiturn inductivo para
MDS / SDS 5000

S - Encoder de valor absoluto EnDat®
Singleturn inductivo para
MDS / SDS 5000

G - Encoder de valor absoluto Multiturn
EnDat® 2.2 ¢ptico para SDS 5000

H - Encoder de valor absoluto Singleturn
EnDat® 2.2 dptico para SDS 5000

7 Freno
O -sin freno
P - Freno de iman permanente
F - Freno de muelle de compresion

8 Convertidor digitales servo
M - POSIDRIVE® MDS 5000
P —POSIDYN® SDS 5000
G -MDS/SDS 55)00 Sin-Cos

9 Devanado
(Constante KE en /1000 min’')

Datos de pedido segun la tipificacion de arriba.
En caso de marcacion especial son posibles
otras letras.

www.stoeber.de
MEX (55) 53 63 23 31

1 Tipo motore
ED - Serie dinamica
EK — Serie compatta

2 Taglia motore
3 Numero di generazione
4 Numero segmenti rotore

5 Ventilazione
U -aventilazione manuale
B -aventilazione forzata

6 Encoder

R —Resolver

M - Encoder assoluto EnDat® multiturn
induttivo per MDS / SDS 5000

S —Encoder assoluto EnDat® singleturn
induttivo per MDS / SDS 5000

G - Encoder assoluto Multiturn EnDat® 2.2
ottico per SDS 5000

H - Encoder assoluto Singleturn
EnDat® 2.2 ottico per SDS 5000

7 Freno
O -Senzafreno
P —Freno a magnete permanente
F —Freno a pressione di molle

8 Azionamenti
M -POSIDRIVE® MDS 5000
P - POSIDYN® SDS 5000
G -MDS/SDS 5000 Sin-Cos

9 Avvolgimento
(costante KE in /1000 min-1)

Dati per I'ordine conformemente alla suddetta
tipizzazione.
Per design particolare possibili altre lettere.
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Servo Motors
ED + EK

Formulas

DC link voltage, Uzk [Vbc]
Rated value of the rectified AC supply voltage
of a servo inverter.

Back EMF constant, Ke [V/1000 rpm]

KE is the peak value of the induced delta volt-
age at an operating temperature of 105 K and
1000 rpm at regenerative no load. The values
given in the catalog and on the rating plate have
a tolerance of + 10%.

Torque constant Km [Nm/A]

KM is a constant over the entire operating range
(M, n) of an ED / EK motor, depending on its
winding variant (KE).

KM is defined by the quotient of inner torque
(Stall torque Mo and friction torque Mg) at the
rotor (Mo + Mg) and current lo (rms value), spe-
cific to a winding variant (Kg). Tolerance: + 10%

(M, +M,)

Ky ==

0
Torque factor Kmn [Nm/A]

Inner losses (friction moments, hysteresis loss-
es, eddy current losses and thermal contact re-
sistances) cause the creation of a non-linear ra-
tio of the current of lo to Inand thus also the mo-
ment Mo to M.

This is why the torque factor Kun is specified for
the relevant rated points Mn and In with rated
speed nn.

Friction torque, VIR [Nm]
MR is the bearing friction and sealing torque of
an ED and EK motor at 100°C.

Rated speed, nn [rpm]
nN is the rated speed of a motor ke + inverter
DC link voltage combination at MN.

Rated torque, Mn [Nm]
MIN is the peak continuous torque of a motor at
nN, tolerance: +5%, i.e. the rated working
point is defined by nn and Mn. Further torque
values can be computed using the formula:

M, =Ky, - 1-Mg [Nm]
Torque/speed characteristic
A constant characteristic for every ED and EK
motor (see M12 - M16) showing the relation-
ship of rated torque and rated speed for S1 con-
tinuous duty. Maximum heating to 105 K (insu-
lation class F) and energy-optimized servo in-
verter functions (settings). Applies to all Ke
winding variants.

M8
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Motores servo
ED + EK

Simbolos de formulas

&= STOBER ANTRIEBSTECHNIK

Servomotori
ED + EK

Formule

Tension de circuito intermedio, Uzk [VDc]
Valor de dimensionamiento de la tension de co-
nexion de CA rectificada de un convertidor digi-
tales servo.

Constante de tension de fuerza electromo-
triz, KE [V/1000 min’']

KE es el valor de cresta de la tension concate-
nada e inducida a temperatura de operacion 105
Ky 1000 min" en marcha generadora en vacio.
Los valores indicados (catalogo y placa de carac-
teristicas) tienen una tolerancia de +10%.
Constante de par, Km [Nm/A]

KM es una constante en toda el drea funcional
(M, n) de un motor ED / EK, en funcién de su va-
riante de devanado (KE).

KM se calcula del cociente de par interno (par de
detencion Moy momento de friccion MR) en el
rotor (Mo + MR) y corriente lo (valor efectivo),
especifica para toda variante de devanado (KE).
Tolerancia: = 10%

(M, +Mg)

Ky ==~

0

Factor de par, KMn [Nm/A]

Por pérdidas internas (pares de friccion, pérdi-
das por histéresis, pérdidas por corrientes para-
sitas y resistencias térmicas de contacto) se ge-
nera una relacion no lineal de la corriente de o
a IN y asi también del par Mo a MIN.

Por ello se indica el factor de par KMN a veloci-
dad de dimensionamiento nN para los puntos
relevantes de dimensionamiento MN e IN.

Par de friccion, MR [Nm]
MR es el par de friccion de cojinete y de sella-
do a 100°C de un motor ED / EK.

Velocidad de dimensionamiento, nn [min’]
nN es la velocidad de dimensionamiento a MIN
de una combinacion de ke de motor + tension
de circuito intermedio de convertidor.

Par de dimensionamiento, MIN [Nm]
MN es el maximo par permanente de un motor
a nN, tolerancia: 5%, con ello el punto de
dimensionamiento esta definido por nN y
MNn. Otros valores de pares pueden ser calcula-
dos aproximadamente mediante la siguiente
féormula:

My =Ky, - 1-My [Nm]
Curva caracteristica Par / Velocidad
es una curva caracteristica constante para cada
motor ED / EK (ver M12-M16), que muestra el
par de dimensionamiento en funcion de la velo-
cidad de dimensionamiento para operacion con-
tinua S1, maximo calentamiento 105 K (clase de
aislamiento térmico F) y funciones (ajustes)
energéticamente optimas de convertidores di-
gitales servo. Vale para todas las variantes de
devanado KE.

Tensione circuito intermedio, Uzk [VDC]
Valore nominale della tensione di allacciamento
AC raddrizzata di un azionamenti.

Costante tensione f.e.m., KE

[V/1000 min"]

KE & il valore massimo della tensione concate-
nata indotta a temperatura di funzionamento
105 K e 1000 min™ a carico zero rigenerativo. |
valori indicati (catalogo e targhetta di potenza)
hanno una tolleranza di £10%.

Costante di coppia, Km [Nm/A]

KM & una costante nell’intero range di funziona-
mento (M, n) di un motore ED/ EK, dipendente
dalla sua variante di avvolgimento (KE).

KM si calcola partendo dal quoziente della cop-
pia interna (coppia di stallo Mo e coppia di attri-
to MR) al rotore (Mo + MR) e dalla corrente 1o
(valore efficace); e specifica per ciascuna varian-
te di avvolgimento (KE). Tolleranza: + 10%

(M, +M,)

Ky=—"">"—""
I0

Fattore di coppia, KMn [Nm/A]
Per le perdite interne (coppie di attrito, perdite
per isteresi, perdite per corrente parassita e re-
sistenze termiche di contatto) si ha un compor-
tamento non lineare della corrente da loa IN e,
cosl, anche della coppia da Mo a MN.
Siindica, dunque, il fattore di coppia KMN relati-
vamente al numero di giri nominale nN per i pun-
ti nominali importanti MN e IN.

Coppia di attrito, MR [Nm]
MR ¢ la coppia di attrito cuscinetti e di tenuta a
100°C di un motore ED/EK.

Numero di giri nominale, nN [min~']

nN & il numero di giri nominale di una combina-
zione kE motore + tensione circuito intermedio
inverter per MIN.

Coppia nominale, MIN [Nm]

MN € la coppia continua massima di un motore
per nN, tolleranza: +5%, dunque il punto
nominale ¢ definito da nN e MN. Altri valori di
coppia si possono calcolare approssimativa-
mente tramite le seguenti formule:

M, =Ky, 1= M, Nm]

Curva caratteristica coppia / numero di giri

E una curva caratteristica costante per ciascun
motore ED/EK (vedere M12-M16) che mostra la
dipendenza della coppia nominale dal numero di
giri nominale per funzionamento continuo ST,
massimo riscaldamento 105 K (classificazione
termica F) e funzioni azionamenti ottimali dal
punto di vista energetico (impostazioni). Vale
per tutte le varianti avvolgimento KE.
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Servo Motors
ED + EK

Formulas

Rated data apply only to energy-optimized ser-
vo inverter functions (settings) and under the
following thermal mounting conditions:

ED + EK Steel mounting Mounting
motor flange surface
S x B xH[mm] [m?]
ED212/203 20 x 210 x 285 0.03
ED302/303 20 x 210 x 285 0.03
ED401/402/403 20 x 210 x 285 0.03
ED503/505 25 x 210 x 285 0.03
ED704/706 25 x 285 x 285 0.03
ED806/808 25 x 285 x 285 0.03
EK501/502 25 x 210 x 285 0.03
EK702/703 25 x 285 x 285 0.03
EK803 25 x 285 x 285 0.03

Rated current, IN [A]

IN is the permissible permanent current at the
rated working point depending on the winding
variant (KE), tolerance: + 5%.

Rated power, Pn [kW]

PN is the shaft capacity which the motor is able
to supply continuously for the particular rated
point. Tolerance: +5%.

Stall torque, Mo [Nm]

Mo is the continuous torque at a speed of 10,
tolerance + 5%.

Stall current, lo [A]

lois the flowing current at Mo depending on the
winding variant (Kg), tolerance: = 5%.

Peak torque, Mmax [Nm]

Mmax is the maximum permissible short-term
torque when the motor is accelerating or decel-
erating, tolerance: +10%.

Maximum current, Imax [A]

Imax is the maximum current belonging to Mmax
with which the motor can be briefly supplied,
depending on the winding version (KE).
Tolerance: +5%.

Prerequisite: Energetically optimum setting of
the servo inverter. Imax and Mmax are limit val-
ues for protection of the motor. Exceeding
these values may cause irreversible damage to
the rotor (de-magnetization).

Winding resistance, Ru-v [Q]
Ru-v is the winding resistance of an ED / EK mo-
tor between two phases at 20°C.

Winding inductance, Lu-v [mH]

Lu-v is the winding inductance of an ED / EK
motor between two phases (determined with
the oscillating circuit principle).

Electrical time constant, Tel [ms]
Tel expresses the current rise of an ED / EK mo-
tor at 20°C, calculated from Lu-v/Ru-v.

Mass moment of inertia, J [10*kgm?]
Weight of the motor without brake, m [kg]

Voltage limit characteristics

describe the maximum attainable speed/torque
combinations for short-term operation. As the
voltage increases, so does the speed that can
be attained; the attainable torques also depend
on the inverter maximum current (value and du-
ration). In servo inverter generations with opti-
mized current control the voltage limit charac-
teristic moves to top right-hand side, allowing
for higher powers. See also pages M12 - M16.
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Motores servo
ED + EK

Simbolos de formulas

Servomotori
ED + EK

Formule

=== STOBER ANTRIEBSTECHNIK

Datos de dimensionamiento valen sdlo para
funciones (ajustes) energéticamente optimas
de convertidores digitales servo y bajo las si-
guientes condiciones térmicas de instalacion:

Motor Brida de montaje Superficie
ED + EK de acero de instalacion
Sx B x H[mm] [m?]
ED212/203 20 x 210 x 285 0.03
ED302/303 20x 210 x 285 0.03
ED401/402/403 20 x 210 x 285 0.03
ED503/505 25 x 210 x 285 0.03
ED704/706 25 x 285 x 285 0.03
ED806/808 25 x 285 x 285 0.03
EK501/502 25x 210 x 285 0.03
EK702/703 25 x 285 x 285 0.03
EK803 25 x 285 x 285 0.03

Corriente de dimensionamiento, IN [A]

IN es la corriente permanente admisible en el
respectivo punto de dimensionamiento, en fun-
cion de la variante de devanado (KE), tolerancia:
+5%.

Potencia de dimensionamiento, PN [kW]

PN es la potencia de eje, que el motor puede en-
tregar permanentemente en el respectivo pun-
to de dimensionamiento, tolerancia: + 5%.
Par de detencion, Mo [Nm]

Mo es el par permanente a velocidad 10, tole-
rancia: + 5%.

Corriente de parada, lo [A]

lo es la corriente que circula a Mo, en funcion de
la variante de devanado (KE), tolerancia: + 5%.
Par maximo, Mmax. [Nm]

Mmaéx. es el par maximo admisible de corta
duracion al acelerar o frenar, tolerancia: +10%.
Corriente maxima, Imax. [A]

Iméx. es la corriente maxima correspondiente a
Mmaéx., con la que puede ser cargado breve-
mente el motor, en funcion de la variante de de-
vanado (KE). Tolerancia: +5%. Condicion: Ajus-
te energéticamente dptimo del convertidor di-
gitales servo. Imax. y Miméx. son valores limite
para proteccion del motor. En exceso puede
conducir al dano irreversible del rotor (desmag-
netizacion).

Resistencia de devanado, RuU-v [Q]

Ru-ves la resistencia de devanado de un motor
ED / EK entre dos fases a 20°C.

Inductancia de devanado, LU-v [mH]

LU-V es la inductancia de devanado de un motor
ED / EK entre dos fases (determinada con el
principio del circuito oscilante).

Constante eléctrica de tiempo, Tel [ms]

Tel describe el incremento de corriente de un
motor ED / EK a 20°C, se calcula mediante
LU-V/RU-V

Momento de inercia de masas, J [10*kgnv’]
Masa del motor sin freno, m [kg]

Curvas limites de tension

denominan las combinaciones maximas obteni-
bles de velocidad / par para operacion de corta
duracion. Con el incremento de la tension pue-
den ser alcanzados respectivamente mayores
valores de velocidad, los pares obtenibles tam-
bién dependen de la corriente maxima del con-
vertidor (valor y duracién). En generaciones de
convertidores digitales servo con conduccion
optimizada de corriente, se desplaza la curva Ii-
mite de tension hacia arriba a la derecha, por
ello son posibles potencias mayores. Ver tam-
bién pagina M12 - M16.
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| dati nominali valgono soltanto per le funzioni
azionamenti ottimali dal punto di vista energe-
tico (impostazioni) e nelle seguenti condizioni
termiche di montaggio:

Motore Flangia di montaggio Superficie
ED + EK in acciaio dimontaggio
Sx B xH[mm] [m?]
ED212/203 20 x 210 x 285 0.03
ED302/303 20 x 210 x 285 0.03
ED401/402/403 20 x 210 x 285 0.03
ED503/505 25 x 210 x 285 0.03
ED704/706 25 x 285 x 285 0.03
ED806/808 25 x 285 x 285 0.03
EK501/502 25x 210 x 285 0.03
EK702/703 25 x 285 x 285 0.03
EK803 25 x 285 x 285 0.03

Corrente nominale, IN [A]

IN € la corrente continua ammissibile nel punto
nominale in questione, in funzione della varian-
te avvolgimento (KE), tolleranza: + 5%.
Potenza nominale, PN [kW]

PN & la potenza sull’albero che il motore pud for-
nire continuamente nel punto nominale in que-
stione, tolleranza: + 5%.

Coppia di stallo, Mo [Nm]

Mo ¢ la coppia continua a numero di giri 10, tol-
leranza: + 5%.

Corrente di stallo, lo [A]

lo & la corrente che passa per Mo, in funzione
della variante avvolgimento (KE), tolleranza: +
5%.

Coppia massima, Mmax [Nm]

Mmax € la coppia di breve durata massima am-
missibile in accelerazione o frenata, tolleranza:
+10%.

Corrente massima, Imax [A]

Imax & la corrente massima appartenente a
Mmax con cui puo essere alimentato per breve
tempo il motore, in funzione della variante av-
volgimento (KE). Tolleranza: £5%. Premessa in-
dispensabile: impostazione ottimale dal punto
di vista energetico del azionamenti. Imax e
Mmax sono valori limite a protezione del moto-
re. Un superamento puo portare a danniirrever-
sibili del rotore (smagnetizzazione).
Resistenza avvolgimento, Ru-v [Q]

Ru-v & la resistenza avvolgimento di un motore
ED/EK tra due fasi a 20°C.

Induttanza avvolgimento, Lu-v [mH]

Lu-v & l'induttanza avvolgimento di un motore
ED/EK tra due fasi (determinata secondo il prin-
cipio del circuito oscillante).

Costante di tempo elettrica, Tel [ms]

Tel descrive l'aumento di corrente di un
motore ED/EK a 20°C, si calcola tramite
LU-V/RuU-v

Momento di inerzia, J [10*kgm?]

Massa del motore senza freno, m [kg]

Curve limite di tensione

Indicano le combinazioni numero di giri/coppia
massime raggiungibili per il funzionamento di
breve durata. Con I'aumentare della tensione si
possono raggiungere valori del numero di giri di
volta in volta maggiori; le coppie ottenibili dipen-
dono anche dalla corrente massima dell’inverter
(valore e durata). Per le generazioni di aziona-
menti con controllo ottimizzato della corrente, la
curva limite della tensione si sposta in alto a de-
stra e sono, dunque, possibili potenze maggio-
ri. Vedere anche pag. M12 - M16.
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Servo Motors ED Motores servo ED Servomotori ED
Technical data Datos técnicos Caratteristiche Tecniche

== STOBER ANTRIEBSTECHNIK

DC Ijnk voltage 540V DC, max. 620 V Tension de circuito intermedio 540VQC, max. Tensione circuito intermedio_'540V DC,

(STOBER servo inverters) 620V (convertidor digitales servo STOBER) max. 620V (azionamenti STOBER)

non ventilated IC 410 sin ventilacion IC 410 a ventilazione manuale IC 410

Mot. KEe nN Mn In Kmn PN Mo lo Kwm MR Mmax Imax Ru-v Lu-v Tel J m
[Vmin/  [min-1] [Nm] [A]  [Nm/A] [kW] [Nm] [A] [Nm/A] [Nm] [Nm] [A] (@] [mHI  [ms] [104  [kgl
1000] kgm2]

ED212U 40 6000 0,44
ED212U 40 3000 0,45
ED203U 40 6000 0,52
ED203U 40 3000 0,60
ED302U 60 6000 0,88

041 028 048 1,12 0452 0,026 148 348 26,00 1580 061 0,13 1,43
0417 014 048 1,12 0452 0026 148 3,48 26,00 1580 061 0,13 1,43
0441 033 065 143 0473 0,026 272 584 1900 1445 0,76 0,17 1,67
0465 0,19 065 143 0473 0,026 272 584 1900 1445 0,76 0,17 1,67
0,677 055 109 163 0688 0031 392 6,08 2040 2640 1,29 044 227
ED302U 60 3000 0,98 0,645 031 109 163 0688 0,031 392 6,08 2040 2640 1,29 044 227
ED303U 60 6000 1,15 0677 0,72 141 212 0680 0,031 540 748 10,30 1775 1,72 061 2,77
ED303U 110 3000 1,35 1,90 1,227 042 141 1,14 1,264 0,031 540 432 4025 46,00 1,14 061 277
ED401U 70 6000 1,90 2,77 0,686 1,2 251 302 0854 0070 125 16,0 750 1450 1,93 1,41 3,90
ED401U 140 3000 236 154 1533 074 251 161 1603 0,070 125 800 2960 4390 1,48 1,41 3,90
ED402U 70 6000 3,80 4,85 0,784 24 498 6,70 0828 0,070 24,0 30,0 251 790 3,15 2561 552
ED402U 140 3000 4,556 2,86 1,594 1.4 498 3,10 1,629 0,070 240 150 890 2280 256 251 5,52
ED403U 70 6000 4,25 585 0,727 2,7 660 822 0811 0070 290 360 142 457 322 361 708
ED403U 140 3000 5,94 4,18 1,421 1.9 660 443 1506 0,070 290 200 520 1580 3,04 361 708
ED503U 70 6000 4,35 5,80 0,750 2,7 900 11,9 0766 0110 320 420 078 360 462 825 966
ED503U 140 3000 760 5,16 1,473 24 900 59 1531 0110 320 220 29 1205 409 825 966
ED505U 140 3000 12,0 852 1,409 38 14,1 983 1441 0,110 636 450 1,65 770 4,97 13,2 141
ED704U 100 4200 10,8 9,80 1,102 47 196 161 1,232 0230 632 520 054 485 898 284 193
ED704U 140 3000 16,5 11,0 1,500 52 196 125 1589 0,230 632 400 1,05 7,40 705 284 193
ED704U 210 2000 178 767 2,321 37 196 832 238 0230 632 270 243 1730 712 284 19,3
ED706U 100 4200 153 13,0 1,177 6,7 275 21,8 1,272 023 910 820 031 320 1032 418 263
ED706U 140 3000 21,7 14,5 1,497 6,8 275 178 1,562 0,230 910 590 065 480 739 418 263
ED706U 210 2000 235 102 229 49 275 11,8 2344 0,23 91,0 390 1,25 10,90 872 41,8 263
ED806U 140 3000 30,0 204 1,471 94 470 30,2 1,567 0310 120 770 0,23 3,10 13,31 17 49,0
ED808U 210 2000 451 206 2,194 94 580 249 2339 0310 150 640 036 520 1440 153 60,0

4_‘4_._\_‘4
N WN = oo
ONOO©m®®J

with external ventilation IC 416 ventilacion externa IC 416 a ventilazione forzata IC 416

Mot. KE nN MnN IN KmN PN Mo lo Km MR Mmax Imax Ru-v Lu-v Tel J m
[Vmin/  [min-1] [Nm] [Al [Nm/Al [kW] [Nm] [Al [Nm/Al [Nm] [Nm] [A] (] [mHI  [ms] [104 [kgl
1000] kgm?2]

ED401B 70 6000 2,45 3,60 0,700 1.6 319 384 0849 0,070 125 16,0 750 1450 1,93 1,41 530
ED401B 140 3000 3,00 19 1531 094 319 205 159 0070 125 800 2960 439 148 141 530
ED402B 70 6000 4,98 6,35 0,784 3,1 652 799 0825 0,070 240 300 251 790 3,15 2561 6,92
ED402B 140 3000 5,97 3,75 1,694 1.9 652 4,06 1624 0,070 240 150 890 2280 256 251 6,92
ED403B 70 6000 6,50 8,90 0,730 41 878 109 0810 0,070 290 360 142 457 322 361 848
ED403B 140 3000 8,10 5,66 1,457 25 878 589 1,503 0,070 290 200 520 1580 3,04 3,61 848
ED503B 70 6000 9,20 12,1 0,760 58 11,8 156 0,761 0,110 320 420 0,78 360 462 825 11,6
ED503B 140 3000 10,8 733 1,473 34 1,8 780 1522 0,110 320 220 29 1205 409 825 11,6
ED505B 140 3000 175 12,4 1,41 56 202 14,1 1440 0,110 636 450 1,55 770 4,97 132 16,0
ED704B 100 4200 14,2 129 1,101 6,2 260 214 1,229 0230 632 520 054 485 898 284 2272
ED704B 140 3000 22,8 14,7 1,656 72 26,0 158 1,660 0,230 632 400 1,05 740 705 284 22,2
ED704B 210 2000 243 10,5 2314 51 260 11,0 238 023 632 270 243 1730 712 284 22,2
ED706B 100 4200 20,7 176 1,177 91 371 294 1269 0230 910 820 031 320 10,32 41,8 292
ED706B 140 3000 33,0 23,0 1,435 10 388 245 1,593 0,230 91,0 590 065 4,80 739 41,8 29,2
ED706B 210 2000 36,2 158 2,291 76 388 16,7 2337 023 910 390 125 1090 872 418 292
ED806B 140 3000 52,8 374 1,412 17 66,8 426 1575 0310 120 770 0,23 3,10 13,31 17 54,0
ED808B 210 2000 672 30,6 2,196 14 864 371 2337 0310 150 640 036 520 14,40 153 65,0

Motors ED212 and ED203 come in 4 pole design. Motores ED212 y ED203 son de 4 polos, todos los | motori ED212 ed ED203 sono a 4 poli, tutti gli altri
All other motors come in 6 pole design. demas motores estan ejecutados en 6 polos. motori sono a 6 poli.
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Servo Motors EK

Technical data

Motores servo EK
Datos técnicos

=== STOBER ANTRIEBSTECHNIK

Servomotori EK

Caratteristiche Tecniche

DC link voltage 540V DC, max. 620V

(STOBER servo inverters)

Tension de circuito intermedio 540V CC max.
620V (convertidor digitales servo STOBER)

Tensione circuito intermedio 540V DC,
max. 620V (azionamenti STOBER)

non ventilated IC 410

sin ventilacion IC 410

a ventilazione manuale IC 410

Mot. KE nN Mn IN Kmn PN Mo lo Km MR Mmax Imax Ruv Luv Tel J m
[Vmin/ [min-11 [Nm] [A] [Nm/Al [kWI [Nm] [A] [Nm/Al [Nm] [Nm] [A]l Q] [mH] [ms] [104  [kg]
1000] kgm2]
EK501U 70 6000 2,60 3,50 0,743 1,6 3,36 4,24 0,818 0,110 15,0 20,0 382 10,90 285 3,19 5,97
EK501U 140 3000 3,70 2,04 1,520 0,97 336 2,12 1,637 0,110 15,0 10,0 15,70 35,70 2,27 3,19 5,97
EK502U 70 6000 4,20 5,00 0,840 26 653 770 0,862 0,170 20,0 25,0 1,43 510 3,57 5,67 744
EK502U 140 3000 5,88 3,85 1,527 1,8 6,53 4,06 1,636 0,110 20,0 12,5 550 1855 3,37 5,67 744
EK702U 140 3000 9,80 6,40 1,531 31 10,7 6,72 1,619 0,230 36,0 240 2,94 15,00 5,10 15,5 12,6
EK702U 210 2000 10,2 4,32 2,350 21 10,7 448 2429 0,230 36,0 16,0 565 31,40 5,56 1535) 12,6
EK703U 140 3000 13,4 8,32 1,611 4,2 150 9,04 1,685 0,230 50,0 31,0 1,80 10,70 594 21,9 15,9
EK703U 210 2000 14,1 5,70 2,474 30 150 6,02 2530 0,230 50,0 20,7 3,48 21,27 6,11 21,9 15,9
EK803U 140 3000 21,6 14,9 1,450 6,8 252 165 1,546 0,310 60,0 393 0,61 6,00 9,84 63,1 32,0
with external ventilation IC 416 ventilacion externa IC 416 a ventilazione forzata IC 416
Mot. KE nN Mn IN Kmvn Pn - Mo lo Km MR Mmax Imax Ru-v Luv Tel J m
[Vmin/  [min-11 [Nm] [Al  [Nm/Al [kWI [Nm] [Al [Nm/Al [Nm] [Nm] [A] (2] [mH]  [ms] [104 [kl
1000] kgm2]
EK501B 70 6000 3,75 5,04 0,744 24 4,33 5,47 0,812 0,110 15,0 20,0 382 10,90 285 3,19 787
EK501B 140 3000 4,00 2,63 1,521 1,3 433 2,73 1,626 0,110 15,0 10,0 15,70 35,70 2,27 3,19 787
EK502B 70 6000 760 8,95 0,849 4,8 945 10,8 0,885 0,110 20,0 25,0 1,43 510 3,57 5,67 934
EK502B 140 3000 8,70 5,69 1,529 2,7 945 5,87 1,629 0,110 20,0 12,5 550 1855 3,37 567 934
EK702B 140 3000 13,0 8,51 1,528 4.1 13,9 8,74 1,611 0,230 36,0 24,0 2,94 15,00 5,10 15,5 15,5
EK702B 210 2000 13,4 5,70 2,351 28 139 582 2419 0,230 36,0 16,0 565 31,40 5,56 15,5 15,5
EK703B 140 3000 18,2 11,0 1,655 57 19,7 M8 169 0,230 500 31,0 1,80 10,70 594 21,9 18,8
EK703B 210 2000 18,9 755 2,503 40 19,7 785 2,539 0,230 50,0 20,7 348 21,27 6,11 21,9 18,8
EK803B 140 3000 30,8 21,7 1,420 9,7 350 225 1569 0310 600 393 0,61 6,00 9,84 63,1 370
All motors come in 6 pole design. Todos los motores estan ejecutados en 6 polos. Tutti i motori sono a 6 poli.
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Servo

ED + EK

Characteristics

Motors
ED + EK

Motores servo

Curvas caracteristicas

= STOBER ANTRIEBSTECHNIK

Servomotori
ED + EK

Curve caratteristiche

Example
Ejemplo
Esempio

B

ED 402 U & ED 402 B
KE 140V,

24
22

Mmax 24 Hm

Mmas

52 - 510 ED=100%

I m

11 FTIE
i max

S1 ED100%
(105K)

1] 1000 2000 3000 <4000 5000 6000

Characteristics explanation:

M - Torque

MF - Torque with forced-air cooling
Mmax - Maximum torque

KEXXx - Voltage limit curve

The shape of these limit curves depends upon the combina-
tion of winding variants (Ke factors) and the DC link voltage of
the particular servo inverters.

Explicacion de curvas caracteristicas
M - Par

MF — Par con ventilacion externa
Mmaéax — Par maximo

KExxx - Curvas limites de tension

La evolucion de estas curvas limite depende de la combina-
cion de las variantes de devanado (factores KE) y de las ten-
siones de circuito intermedio de los respectivos servoconver-
tidores.

Spiegazione curve caratteristiche:

M —Coppia

MF — Coppia con ventilazione forzata
Mmax - Coppia massima

Kexxx —Curve limite di tensione

L'andamento di queste curve limite dipende dalla combinazione
delle varianti avvolgimento (fattori KE) e dalle tensioni circuito

n [IT'III'J-T-]_ intermedio del azionamenti in questione.
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Servo Motors Motores servo Servomotori
ED + EK ED + EK ED + EK

Characteristics Curvas caracteristicas Curve caratteristiche

= STOBER ANTRIEBSTECHNIK
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Servo Motors Motores servo Servomotori
ED + EK ED + EK ED + EK

Characteristics Curvas caracteristicas Curve caratteristiche

&= STOBER ANTRIEBSTECHNIK
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Servo Motors Motores servo
ED + EK ED + EK

Characteristics Curvas caracteristicas

= STOBER ANTRIEBSTECHNIK

Servomotori
ED + EK

Curve caratteristiche
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Servo Motors
ED + EK

Characteristics

Motores servo
ED + EK

Curvas caracteristicas

&= STOBER ANTRIEBSTECHNIK

Servomotori
ED + EK

Curve caratteristiche
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Servo Motors

ED + EK
Brake

Brake motors size ED402 - ED808 are supplied
with low backlash spring applied brakes as stan-
dard. As an option motor sizes ED402 - ED706
are also available with permanent magnet
brakes.

Brake motors size ED212 - ED401 and EK5 - EK8
are supplied with an permanent magnet play-
free holding brake as standard.

As STOBER ED and EK servo motors can be
braked actively and very rapidly by setpoint en-
tries on the servo inverter, the integrated brakes
only serve as a holding brake (standstill brake).
Braking from full speed in the event of an emer-
gency stop (voltage failure or hazardous situa-
tions) and braking operations during setting up
are possible.

In the event of a voltage drop or emergency stop
situations additional regenerative braking of the
drive is also possible. For such operations it is im-
portant to make sure that the motor is discon-
nected from the servo inverter and connected to
three braking resistors (connected inY or A).

In order to ensure the functional safety of the
brakes it is necessary to make regular brake
tests.

See Operating Instructions ID 442030.

Operating principle

spring applied brakes:

The brakes used are electromagnetically actuat-
ed, one-disc, two surfaces, spring applied brakes
for dry running. Braking is implemented by spring
force in the de-energised condition. The brake is
released by an electromagnetic DC coil before
the motor is switched on (take into account t2
brake release reaction times - also see diagram
on page M19).The brake release reaction time t2
is the time until the pressure plate is released
from the axially-movable brake disc, and remains
held magnetically on the coil body. The brake is
released in this condition and the motor shaft can
rotate. When switching off (motor and brake), the
remanent magnetic flux of the iron parts (pres-
sure plate and coil body) must be allowed to de-
cay. The time up to the beginning of torque gen-
eration involved in this is defined as switch-off
time t11. Once the t11 time has elapsed, the
pressure plate is pressed to the brake disc and
motor B side (flange surface) by the force of the
spring. The braking torque builds up to the nom-
inal braking torque so that the motor shaft is held
in position.

Through its design the brake operates without
play up to half of the nominal braking torque. For
torque higher than half the rated braking torque
the brake has a minimal amount of negative play
due to the movable anchor disk.

Coil voltage 24 VDC £10% direct voltage.

For protection against switching overvoltage a
varistor type S14 K35 (or comparable) parallel to
the braking coil is recommended.

Operating principle

permanent magnet brakes:

In currentless status, the braking rotor is pulled
by the force of the permanent magnet with the
friction disk to the poles of the coil, thus secur-
ing the rotor shaft. Release of the brakes is per-
formed electromagnetically: coil voltage 24 VDC
+5% (smoothed direct current) generates a mag-
netic field which counteracts the permanent
magnetic field and neutralizes its effect. For pro-
tection against switching overvoltages, we rec-
ommend using a type S14 K35 (or comparable)
varistor in addition to the braking coil.

ID 442086.01 - 09.09
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Motores servo
ED + EK

Freno

= STOBER ANTRIEBSTECHNIK

Servomotori
ED + EK

Freno

Motores de frenado del tamano ED402 - ED808
son provistos de modo estandar con frenos de
muelle de compresion de juego reducido y pue-
den ser suministrados opcionalmente en los ta-
manos ED402 - ED706 también con frenos de
iman permanente.

Motores de frenado del tamano ED212 - ED401
y EK5 - EK8 son suministrados de modo estan-
dar con freno de detencion sin juego excitado por
iman permanente. .

Dado que los motores servo STOBER ED / EK
pueden ser frenados activa y muy rapidamente
por la especificacion de correspondientes valo-
res nominales al convertidor digitales servo, los
frenos incorporados poseen solamente la fun-
cioén de un freno de detencion (freno de parada).
Sin embargo son posibles frenadas desde la ve-
locidad méaxima en caso de paradas de emergen-
cia (falla de tension o bien situaciones de peligro)
asi como frenadas en operacion de preparacion.
En casos de caidas de tension o de situaciones
de paradas de emergencia es posible adicional-
mente un frenado generador de los accionamien-
tos. Para estos procesos debe preverse que el
motor sea separado del convertidor digitales ser-
Vo y conectado a tres resistencias de frenado
(conectadas en'Y o en triangulo A).

Para garantizar la seguridad de funcionamiento
de los frenos, es necesario realizar pruebas de
frenado periédicamente.

Ver instrucciones de servicio, ID 442032.
Principio de funcionamiento

Freno de muelle de compresion:

Los frenos empleados son frenos de muelles de
doble superficie accionados electromagnética-
mente para marcha en seco. El frenado se efec-
tua sin tension por fuerza de muelle; el freno es
levantado antes de conectar el motor (tener en
cuenta los tiempos de conexion t2 — ver también
diagrama en la pagina M19) por una bobina
electromagnética de corriente continua. El tiem-
po de conexion t2 es el tiempo que transcurre,
hasta que el disco del inducido se separa del dis-
co de movimiento axial del freno y queda fijado
magnéticamente al cuerpo de la bobina. En este
estado el freno esta levantado, el eje del motor
puede moverse. Al desconectar (motor y freno)
debe ser reducido el flujo magnético remanente
de las piezas de hierro (inducido y cuerpo de bo-
bina), el tiempo relacionado con ello hasta el co-
mienzo de la formacidn del par es definido como
tiempo de desconexion t11. Después de finalizar
el tiempo t11 el disco del inducido es apretado
por la fuerza del muelle al disco de freno y lado
B del motor (superficie de brida). El par de
frenado se incrementa hasta el par nominal de
frenado, con ello queda retenido el eje del motor.
Por la estructura constructiva el freno se compor-
ta sin juego hasta la mitad del par nominal de fre-
nado. Para valores mayores que la mitad del par
nominal de frenado, el freno esta sujeto a un jue-
go reducido por el disco movil del inducido.
Tension de bobina 24 \/cc +10% tension conti-
nua.

Para proteccion contra sobretensiones de con-
mutacion, se recomienda, paralelamente a la bo-
bina de frenado, el empleo de un varistor tipo S14
K35 (o comparable).

Principio de funcionamiento

Freno de iman permanente:

En estado sin corriente, el rotor de frenado es
atraido por la fuerza del iman permanente con el
disco de friccion a los polos del cuerpo de la bo-
bina manteniendo asi fijo el eje del rotor. El levan-
tamiento de los frenos se efectua electro-
magnéticamente: la tension de bobina 24 Vcc
+5% (tension continua alisada) genera un cam-
po magnético que actia en contra del campo
magnético del iman permanente neutralizando
su influjo. Para proteccion contra sobretensiones
de conmutacion, se recomienda, paralelamente
a la bobina de frenado, el empleo de un varistor
tipo S14 K35 (o comparable).

www.stoeber.de
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| motori con freno della taglia ED402 - ED808
vengono provvisti, come standard, di freni a pres-
sione di molle con gioco ridotto e sono disponi-
bili (optional) nelle taglie ED402 - ED706 anche
con freni a magnete permanente.

| motori con freno della taglia ED212 - ED401 ed
EK5 - EK8 vengono consegnati, come standard,
con freno di arresto a magnete permanente sen-
za gioco. .

Dal momento che i servomotori STOBER ED/EK
sipossono frenare attivamente e con estrema ra-
pidita impostando i corrispondenti valori deside-
rati sul azionamenti, i freni incorporati hanno sol-
tanto la funzione di freno di arresto (freno di stal-
lo). Sono, comunque, possibili frenate a pieno nu-
mero di giri per arresto d'emergenza (mancanza
di tensione o situazioni di pericolo) e frenate du-
rante il funzionamento di preparazione.

In caso di cadute di tensione o di situazioni che
richiedano un arresto di emergenza, € inoltre pos-
sibile una frenata rigenerativa degli azionamenti.
Per queste procedure si deve aver cura di stac-
care il motore dal azionamenti e collegarlo a tre
reostati di frenatura (collegamento a stellao A (a
triangolo)).

Per poter garantire il perfetto funzionamento dei
freni e la relativa sicurezza, & indispensabile ef-
fettuare periodicamente dei test del sistema fre-
nante.

Vedere istruzioni per I'uso, ID 442031.

Principio di funzionamento

Freno a pressione di molle:

| freni utilizzati sono freni a molla a due superfici
azionati elettromagneticamente per il funziona-
mento a secco. La frenata avviene in assenza di
tensione grazie alla forza delle molle; il freno vie-
ne rilasciato prima dell’accensione del motore (t2
— tener conto dei tempi di accensione — vedere
anche lo schema a pag. M19) tramite una bobina
a corrente continua elettromagnetica. Il tempo di
accensione t2 & il tempo fino al momento in cui
il disco dell'indotto si stacca dal disco del freno,
mobile assialmente, e resta trattenuto magneti-
camente al corpo della bobina. In questo stato il
freno é rilasciato e |'albero del motore puo ruota-
re. Allo spegnimento (motore e freno) il flusso
magnetico rimanente delle parti in ferro (indotto
e corpo della bobina) deve essere eliminato e il
tempo relativo fino al momento in cui inizia la ge-
nerazione della coppia viene definito tempo di ar-
resto t11. Trascorso il tempo t11, il disco dell'in-
dotto viene premuto dalla forza delle molle sul di-
sco del freno ed il lato B motore (superficie flan-
gia). Sigenera la coppia di frenata fino alla coppia
di frenata nominale (tempo di correlazione t1) e,
cosi, I'albero del motore viene tenuto in posizio-
ne. Per la struttura costruttiva il freno opera sen-
za gioco fino a meta della coppia di frenata nomi-
nale. Ad un valore superiore alla meta della cop-
pia di frenata nominale il freno presenta un gio-
co ridotto dovuto al disco dell'indotto mobile.
Tensione bobina 24 VbC +10% tensione conti-
nua.

Per la protezione da sovratensioni di commuta-
zione si consiglia I'impiego di un varistore tipo
S14 K35 (o simile), parallelamente alla bobina del
freno.

Principio di funzionamento

Freno a magnete permanente:

In assenza di corrente, il rotore del freno viene at-
tratto ai poli del corpo della bobina dalla forza del
magnete permanente con il disco di attrito e trat-
tiene, cosl, 'albero rotore. Il rilascio dei freni av-
viene elettromagneticamente: la tensione della
bobina 24 Vbc £5% (tensione continua livellata)
genera un campo magnetico, che agisce in con-
trapposizione al campo del magnete permanen-
te e ne neutralizza I'influsso. Per la protezione da
sovratensioni di commutazione si consiglia I'im-
piego di un varistore tipo S14 K35 (o simile), pa-
rallelamente alla bobina del freno.
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Servo Motors
ED + EK

Technical data brakes

Technical data
Spring applied brake ED motor:
UB =24Vbc = 10%

Motores servo
ED + EK

Datos técnicos freno

== STOBER ANTRIEBSTECHNIK

Datos técnicos
Freno de muelle de compresion motor ED
UB =24Vcc +£10%

Servomotori
ED + EK

Caratteristiche tecniche freno

Caratteristiche Tecniche

Freno a pressione di molle motore ED:

UB = 24VDC £10%

Mot. Mss Meb IB WMAX NS Js WNR t2 tn t1 Ln JB mB
[Nm] [Nm] [A] [kJ/Br] [10-4kgm?2] [kJ] [ms] [ms] [ms] [mm] [10-4kgm?2] [kgl
ED402 10 10 1,0 4,0 60500 6,02 1800 70 30 60 0,4 0,362 1,80
ED403 10 10 1,0 4,0 43700 8,34 1800 70 30 60 0,4 0,362 1,80
ED503 20 20 1,3 10,0 40000 19,2 3800 110 35 80 0,5 0,968 2,80
ED505 20 20 1,3 10,0 25800 29,7 3800 110 85 80 0,5 0,968 2,80
ED704 40 40 1,7 170 26200 65,6 8500 190 60 170 0,5 2,804 5,90
ED706 40 40 1,7 170 18400 93,6 8500 190 60 170 0,5 2,804 5,90
ED806 100 95 2,0 75 5200 248 6400 300 35 270 0,5 6,730 10,20
ED808 100 B 2,0 75 4000 320 6400 300 85 270 0,5 6,730 10,20

Technical data
permanent magnet brake ED motor:

UB = 24Vbc = 5% (smoothed direct current)

Datos técnicos freno de iman permanente

motor ED:
UB =24VCC % 5% (tensién continua alisada)

Caratteristiche tecniche freno a magnete

permanente motore ED

UB = 24VDc * 5% (tensione continua livellata)

Mot. Mgs Msb 1B WMAX NS Js WNR t2 tn t1 LN Js mB

[Nml [Nm] (Al (kJ/Br] [10-4kgm2] (kJ] Ims]  [msl  [ms]  [mm] [10-4kgm?2] kgl
ED212 1,2 1,0 0,42 3,0 44300 0,320 70 10 2,0 5,0 0,2 0,025 0,25
ED203 1.2 1.0 0,42 3.0 34500 0,410 70 10 2,0 5,0 0.2 0,025 0,25
ED302 2,5 2,4 0,51 6,0 36800 0,990 180 25 3.0 20 0,2 0,180 0,55
ED303 2,5 2,4 0,51 6,0 30600 1,19 180 25 3.0 20 0.2 0,180 0,55
ED401 4,0 3.8 0,75 8,5 14700 4,11 300 44 4,0 26 0.3 0,585 1,40
ED402 8.0 75 0,75 8.5 9350 6,47 300 40 2,0 22 0.3 0,585 1,40
ED403 8,0 75 0,75 8,5 6900 8,79 300 40 2,0 22 0,3 0,585 1,40
ED503 15 15 1.0 11,0 5300 20,8 550 50 3.0 31 0.3 1,748 2,25
ED505 15 15 1,0 11,0 3550 31,3 550 50 3.0 31 0.3 1,748 2,25
ED704 32 28 1.2 25,0 4100 68,5 1400 90 3.0 36 0,4 4,233 4,60
ED706 32 28 1.2 25,0 2900 96,5 1400 90 3.0 36 0.4 4,233 4,60

Technical data
permanent magnet brake EK motor:

UB = 24Vbc = 5% (smoothed direct current)

Datos técnicos
Freno de iman permanente motor EK
UB =24VCC % 5% (tensién continua alisada)

Caratteristiche Tecniche
Freno a magnete permanente motore EK
UB = 24VDc * 5% (tensione continua livellata)

Mot. MBs MgD IB WMAX NS Js WNR t2 tn t1 LN JB mB
[Nm] [Nm] [A] [kJ/Br] [10-4kgm?2] [kJ] [ms] [ms] [ms] [mm]  [10-4kgm2] [kgl
EK501 8,0 75 0,75 8,5 7750 781 300 40 2,0 22 0,3 0,585 1,50
EK502 8,0 75 0,75 8,5 4650 13,1 300 40 2,0 22 0,3 0,585 1,50
EK702 15 15 1,0 11,0 3100 35,9 550 50 3,0 31 0,3 1,748 2,55
EK703 15 15 1,0 11,0 2200 49,7 550 50 3,0 €l 0,3 1,748 2,55
EK803 32 28 1.1 25,0 2100 134 1400 90 3,0 36 0,4 4,233 4,90
M1 8 % www.stoeber.de ID 442086.01 - 05.09
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Servo Motors
ED + EK

Formulas brake

Motores servo
ED + EK

Simbolos de formulas freno

Me —Braking torque
Mss —Braking torque static (100°C)
Meo —Braking torque dynamic (100°C)

I —Braking current (20°C)

Us —Rated brake voltage

Wzmax —max. permissible frictional work per
single brake per hour

NS  —Permissible number of emergency
stops from 3000 rpm and JNS mass
moment of inertia values

Jns  —Reference mass moment of inertia
values (2 x JMot) for emergency stops

Wnr  —Frictional work before wear limit

t2 —Switch-on time (release time) at
100°C

tn —Switch-off time/ response delay (until

start of establishing torque)
t —Link time (until achievement of nomi-
nal braking torque)

Ln —Nominal air gap
Je —Mass moment of inertia of the brakes
ms —Additional weight through brake

Calculation formulas:

2
e My

W.. = B
BT1824 My tM,

Wer  —Frictional work per braking operation[J]
Joes  —Total mass moment of inertia [kgm?]
n —Speed [rpm]
Mc —Load torque [Nm]
n-J
ty, =266-t,+————
955-Mgp
ter —Braking time [ms]
2
NS, =N; JLS 3020
s M
NS1 —Number of emergency stops permit-
ted where there are deviating rota-
tional speeds and mass moments of
inertia
JInsi — Application-specific mass moment
of inertia [kgm?]
n1 — Application-specific speed [rpm]

ID 442086.01 - 05.09
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Servomotori
ED + EK

Formule freno

= STOBER ANTRIEBSTECHNIK

Ms - Par de frenado
Mss - Par de frenado estatico (100°C)
Msp - Par de frenado dindmico (100°C)

Is — Corriente de frenos (20°C)

Us —Tension nominal freno

Wzmax— trabajo max. admisible de friccion
para frenado individual por hora

NS —numero de paradas de emergencia
admisibles de 3000 min' y JNS valores
de momento de inercia de masas

Jns - Referencia momento de inercia de
masas (2 x JMot) para paradas de
emergencia

Whnr - Trabajo de friccion hasta el limite de
desgaste

t2 — Tiempo de conexion (tiempo de levan-
tado/tiempo de separacion) a 100°C

tn — Tiempo de desconexion / retardo (has-

ta comienzo de la formacion del par
de frenado)

t1 —tiempo de enlace (hasta alcanzar par
nominal de frenado)

Ln — Entrehierro nominal

Js —Momento de inercia de masas de los
frenos

ms - Peso adicional por freno

Formulas de calculo:

_ ‘Jges n’ M
BT1824 M, +M,
Wer = Trabajo de friccion por frenada [J]
Joes = Mom. de inercia de masas total [kgnv]
n —velocidad [min”]
M. —Momento de carga [Nm]
N Jyes
ty, =266-t,+————
955-Mgp
tsr - Tiempo de frenado [ms]
2
NS, =N, JLS 3020
Jst M
NS —numero de paradas de emergencia
admisibles para velocidades y mo-
mentos de inercia de masas diferen-
tes
Jnst - —Momento de inercia de masas [kgm?]
especifico de la aplicacion
ni — Velocidad especifica de la aplicacion
[min']
| |
l ‘ l t
U ‘
| t
M | |
t
t2 tn

www.stoeber.de
MEX (55) 53 63 23 31

Ms — Coppia di frenata
Mss - Coppia di frenata statica (100°C)
Mso - Coppia di frenata dinamica (100°C)

Is — Corrente di frenata (20°C)

Us —Tensione nominale freno

Wazmax — Lavoro di attrito max. ammissibile
per frenata singola all'ora

NS —Numero degli arresti d’emergenza
ammissibili da 3000 min" e valori di
momento d'inerzia JNS

Jns —Momento di inerzia di riferimento
(2 x JMot) per arresti d’emergenza

Wnr - Lavoro di attrito fino al limite d'usura

t2 —Tempo di accensione (tempo di rilas-
cio/ tempo di stacco) a 100°C

tn —Tempo di arresto / ritardo
(fino all'inizio della generazione della
coppia di frenata)

t —Tempo di correlazione (fino al rag-
giungimento della coppia di frenata
nominale)

Ln — s Traferro nominale

Je —Momento di inerzia dei freni

ms — Peso aggiuntivo per freno

Formule di calcolo:

_ Jges n’ Ms
BT1824 My =M,
Wer - Lavoro di attrito per frenata [J]
Jees = Momento di inerzia totale
[kgm?]
n — Numero di giri [min™]
Mc - Coppia di carico [Nm]
N-Joes
ty, =266-1,+——
955- Mg,
ter — Tempo di frenata [ms]
2
NS, =N, Jﬁ 30(20
JNSW n1
NS: = Numero degli arresti di emergenza
ammissibili per numeri di giri e mo-
menti
di inerzia che si discostano
Jnst = Momento di inerzia specifico

dell’applicazione [kgm?]
n — Numero di giri specifico
dell’applicazione [min™]
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Servo Motors
ED + EK

Encoder

Motores servo
ED + EK

Encoder

&= STOBER ANTRIEBSTECHNIK

ED and EK motors are designed for the installa-
tion of EnDat® absolute value encoders (single-
turn or multiturn).

As an option 2 pole resolvers can be attached.

Inductive absolute value encoder
EnDat® 2.1 for MDS 5000 / SDS 5000:

An angular resolution of up to 19 Bits/revolution
(= 524288 position values per revolution) is giv-
en when using EnDat® absolute value encoders
with bidirectional synchronous serial interface.
The measuring range for axle rotations is addi-
tionally 12 Bit (= 4096 distinguishable individual
rotations) with Multiturn encoders.

Advantage: Safely of reference travel.

Together with the STOBER servo inverter MDS
5000 / SDS 5000 this encoder system is used
and evaluated as a pure digital encoder system.

Optical absolute value encoder
EnDat® 2.2 for POSIDYN® SDS 5000:

The transmission of purely digital position va-
lues can be further optimized with the new ver-
sion EnDat® 2.2 of the absolute value encoder.
- Greater accuracy due to 25-bit single-turn re-
solution (33,554,432 inc.), + 12-bit multi-turn

- Reduced electro-magnetic interference due to
purely digital signal transmission

- Simplified commissioning due to electronic
nameplate

- Quicker signal transmission for up to 100 m li-
ne length due to 4 MHz data transmission rate
- EnDat® 2.2 is currently the fastest, purely se-
rial interface for position measuring devices ba-
sed on the RS 485 transmission physics.

Another advantage in this connection is the
utilization of the memory of the encoder as an
electronic motor nameplate which can be read
by the POSIDRIVE® MDS 5000 after it is pow-
ered up. This prevents accidental incorrect pa-
rameterization of the inverter and increases sys-
tem safety.

Technical data

EnDat® absolute value encoders:

Data interface EnDat® (synchronous serial)
Absolute position values 524288 (19 Bit)

Can distinguish revolutions 4096 (12 Bit)
(Multiturn)

Power supply 5V
Resolver:

2-pole resolvers for commutation have high
shock, vibration and temperature resistance
(<155 °C)

Further information see block E, servo inverters.

Technical data of the resolver:

Input voltage Ue [V] 7 t5%
Input frequency fe [kHz] 10

Output voltages Ests3 =i ER1-R2 - cosf)
Es2.s4 =i - ER1-R2 - sinf

Transformation ratio i 0.56+5%

Electrical error x [min] +10

M20
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Servomotori
ED + EK

Encoder

Motores servo ED y EK estan concebidos para
la instalacion de encoders de valores absolutos
EnDat® (Singleturn o Multiturn).
Alternativamente pueden ser instalados resolu-
tores de dos polos.

Encoder de valor absoluto inductivo EnDat®
2.1 para MDS 5000 / SDS 5000:

Al usar encoders de valores absolutos EnDat®
con interfaz bidireccional, sincrénica en serie,
esta dada una resolucion de angulo hasta 19
Bit/U (= 524288 valores de posicién por giro).
En la ejecucion Multiturn, el rango de medicion
para los giros del eje es de 12 Bit adicionales
(= 4096 giros individuales diferenciables).

Ventaja: Ahorro de marchas de referencia.

Junto con el convertidor digitales servo STO-
BER MDS 5000 / SDS 5000, este sistema de
encoder usado y evaluado puramente digital.

Encoder de valor absoluto ottico EnDat® 2.2
para POSIDYN® SDS 5000:

La nueva versién de encoders de valores abso-
lutos EnDat® 2.2 permite optimizar todavia mas
la transmision de valores de posicion puramen-
te digitales:

- Mayor precision gracias a la resolucion single-
turn de 25 bits (33.554.432 inc.) y multiturn de
12 bits

- Reduccion de las influencias electromagnéti-
cas gracias a una transmision de senales pura-
mente digital

- Simplificacion de la puesta en marcha gracias
a una placa de caracteristicas electrénica

- Mayor velocidad de transmision de las sena-
les con cables de hasta 100 m de longitud gra-
cias a una tasa de 4 MHz

- Actualmente, EnDat® 2.2 es el puerto de se-
rie mas rapido para los instrumentos de medi-
cion de posiciones basados en la fisica de trans-
mision RS-485.

Otra ventaja relacionada, es el uso del drea de
memoria en el encoder como placa electronica
de tipo del motor, que es leida por el POSIDRI-
VE® MDS 5000 después de la conexion. De es-
ta manera puede ser evitada una parametriza-
cion equivocada del convertidor aumentando
asi la sequridad del sistema.

Datos técnicos

Encoder de valor absoluto EnDat®:

Interfaz de datos EnDat® (sincrénico en serie)
Valores de posicion absolutos 524288 (19 Bit)

Giros diferenciables 4096 (12 Bit)
(Multiturn)
Alimentacion de tension 5V

Resolutor:

Resolutores de 2 polos para conmutacion se
destacan por su alta resistencia a golpes, vibra-
ciones y temperatura (<155°C).

Para mas detalles ver blogue E, convertidores
digitales servo.

Datos técnicos resolutor:

Tens. entrada Ue [V] 7+5%

Frecu. entrada fe [kHz] 10

Tensiones de ES1-83 =i - ER1-R2 - cosl
salida ES2-S4 =i - ER1-R2 - senf

Relac. transf. i 0,5+5%

I servomotori ED ed EK sono stati progettati per
I'installazione di encoder assoluti EnDat® (sin-
gleturn o multiturn).

In alternativa, si possono incorporare resolver
bipolari.

Encoder assoluto induttivo EnDat® 2.1 per
MDS 5000 / SDS 5000:

Utilizzando encoder assoluti EnDat® con inter-
faccia sincrona seriale bidirezionale € possibile
una risoluzione angolare fino a 19 Bit/giro
(= 524288 valori di posizione per giro). Nell'ese-
cuzione multiturn il range di misura per i giri as-
se € aumentato di 12 Bit (= 4096 giri singoli dif-
ferenziabili).

Vantaggio: risparmio di corse di riferimento.
Insieme al azionamenti STOBER MDS 5000 /
SDS 5000, I'utilizzo e I'analisi di questo sistema
encoder & puramente digitale.

Encoder assoluto ottico EnDat® 2.2 per PO-
SIDYN® SDS 5000:

Grazie alla nuova versione dell’encoder assolu-
to EnDat® 2.2 ¢ possibile ottimizzare ulterior-
mente la trasmissione di valori di posizione pu-
ramente digitali:

—Migliore precisione grazie alla risoluzione 25 bit
singleturn (33.554.432 inc.), + 12 bit multiturn
— Riduzione degli influssi elettromagnetici grazie
alla trasmissione del segnale puramente digitale
— Messa in funzione semplificata grazie al car-
tellino elettronico di identificazione

— Piu rapida trasmissione del segnale in caso di
cablaggio fino a 100 m di lunghezza grazie alla
velocita di trasmissione dati pari a 4 MHz

— Al momento, I'EnDat® 2.2 risulta essere |'in-
terfaccia puramente seriale piu veloce per stru-
menti di misurazione della posizione che oper-
ano in base alla fisica di trasmissione RS-485.

Un ulteriore vantaggio in questo contesto &
rappresentato dall'impiego dell’area di memoria
dell’encoder in qualita di targhetta elettronica di
identificazione motore, che viene letta dal PO-
SIDRIVE® MDS 5000 dopo l'accensione. In
questo modo si puod evitare una parametrizza-
zione errata involontaria dell'inverter, accre-
scendo la sicurezza del sistema.

Caratteristiche Tecniche

Encoder assoluti EnDat®:

Interfaccia dati EnDat® (sincrona seriale)
Valori di posizione assoluti 524288 (19 Bit)

Giri differenziabili 4096 (12 Bit)
(Multiturn)

Tensione di alimentazione 5V
Resolver:

| resolver bipolari per la commutazione si con-
traddistinguono per I'elevata resistenza agli ur-
ti, alle vibrazioni ed alla temperatura (<155°C).
Ulteriori informazioni: vedere blocco E, aziona-
menti.

Caratteristiche tecniche resolver:

Tensione in ingresso Ue [V] 7 +5%
Frequenza in ingresso fe [kHz] 10

Tensioni in EsS1-s3 =i ER1-R2 - cosf
uscita Es2-s4 =i ER1-R2 - sin@
Rapporto di trasformazione i 0.5+5%

Errore el. x [min] +10

ID 442086.01 - 05.09

MTY (81) 83 54 10 18

DIST. AUTORIZADO QRO (442) 1 95 72 60 ventas@industrialmagza.com



Servo Motors
ED + EK

Forced-air cooling

Motores servo
ED + EK

Ventilacion externa

Servomotori
ED + EK

Ventilazione forzata

Forced-air cooling* enables the performance
data for the STOBER ED and EK motors to be
increased (see also Technical Data, pages M10
to M11 and characteristics pages M12 to M16.
With regard to the application this means that
depending on the given load and moment of in-
ertia conditions it may not be necessary to
move to the next higher size. Further applica-
tions arise with the reduction of surface tem-
peratures > 40°C (VDE 0530) necessary to uti-
lize the motor data.

The forced-air cooling is optional and also suit-
able for retrofitting - thanks to the modular de-
sign. This means that drives can also be opti-
mized at a later stage.

The enclosure type of the forced air cooling fan
is IP44.

To ensure a sufficient airstream the minimum
gap dFmin to the air inlet acc. to the table below
is to be followed.

* not with ED2 and ED3

= STOBER ANTRIEBSTECHNIK

Por la ventilacion externa™ se elevan los datos
de potencia de los motores STOBER ED y EK
(ver también Datos Técnicos pagina M10 - M 11
y curvas caracteristicas pagina M12 - M16). Pa-
ra la aplicacion, ello significa que para relaciones
especificadas de carga y de masas eventual-
mente pueda ser evitado un salto de tamano
constructivo. Otras aplicaciones se derivan con
la necesaria reduccion de las temperaturas
superficiales > 40°C (VDE 0530) para aprove-
chamiento de los valores nominales del motor.
La ventilacion externa es opcional y por la
estructura modular también adecuada para re-
equipamiento, de tal manera que optimizacio-
nes de accionamientos también pueden ser
efectuadas posteriormente.

El tipo de proteccion del soplador externo es
1P44.

Para asegurar una corriente de aire suficiente,
debe ser mantenida una distancia minima dFmin
hacia la entrada de aire, segun tabla.

*no para ED2 y ED3

Mot. FL Ur//F I Pr Qr Gr mr dFmin
[V // Hz] [A] (W] [ms/h] [dBA] [kgl [mm]
EDA4.. FL4  230+6%-10%// 0,07 10 59 41 1,4 20
50/60 Hz
ED5../EK5..FL5 230+6%-10% // 0,10 14 160 45 1,9 20
50/60 Hz
ED7./EK7.. FL7 230+6%-10%// 0,10 14 160 45 2,9 30
50/60 Hz
EDS8../EK8..FL8 230+10% // 0,20 26 420 54 5,0 30
50/60 Hz
FL —Forced-air cooling fan FL — Soplador externo
UF —Supply voltage for 50 / 60 Hz UF — Tension de conexion para 50/ 60 Hz
IF — Current at 230V, 50 Hz IF — Corriente para 230V, 50 Hz
PF — Rated power PF — Potencia nominal
QrF — Delivery rate, outdoors QF — Caudal de aire libre
GF — Noise in optimum operating area GF — Ruido en el rango dptimo de
mF —Weight of the complete forced-air operacion
cooling set mF — Masa del juego completo
dFmin —Minimum gap to air inlet de soplador externo
dFmin — Distancia minima a la entrada de aire

Con la ventilazione forzata* i dati di potenza dei
motori STOBER ED ed EK vengono aumentati
(vedere anche i dati tecnici a pag. M10 - M11 e
le curve caratteristiche a pag. M12 - M16). Ai fi-
ni applicativi questo significa che, per determi-
nati rapporti di carico e di massa, si possono

eventualmente evitare salti di taglia. Ulteriori M

applicazioni si ottengono riducendo le tempera-
ture superficiali > 40°C (VDE 0530) cosi da
sfruttare i dati nominali del motore.

La ventilazione forzata & optional e, grazie alla
struttura modulare, & adatta anche per il poste-
quipaggiamento: in questo modo I'azionamen-
to pud essere ottimizzato anche in un secondo
tempo.

Il grado di protezione del ventilatore forzato &
IP44.

Al fine di garantire un flusso d’aria sufficiente,
si deve mantenere una distanza minima dFmin
dall'ingresso aria come da tabella.

* non per ED 2 ed ED3

FL - Ventilatore forzato
UF - Tensione di alimentazione
per 50 / 60 Hz
IF — Corrente a 230V, 50 Hz
PF - Potenza nominale
QF - Portata, all'aperto
GF - Rumore in zona operativa ottimale
mF - Peso del set completo ventilatore

forzato
dFmin — Distanza minima dall’ingresso aria

Electrical connection

Conexion eléctrica

} 230V + 10% 50/60Hz

13% e
gﬁ‘) ibre

libero

3 = free, libre, libero

dme

Attacco elettrico

ID 442086.01 - 05.09
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Servo Motors
ED + EK

Electrical connection — Power
section MDS/SDS 5000

Servomotori
ED + EK

Attacco elettrico — Modulo
potenza MIDS/SDS 5000

Motores servo
ED + EK

Conexion eléctrica — Parte de
potencia MDS/SDS 5000

&= STOBER ANTRIEBSTECHNIK

Power connector (standard)

STOBER po
Cables de p

Cavo di potenza STOBER

Clavija de potencia (estandar) Connettore di potenza (standard)

wer cable Shrink hose 15 mm
otencia STOBER Manguera encogible en caliente 15 mm
Guaina termoretrattible 15 mm

/—)%

Lead no./Nro. de conductor/Conduttore N°

Link all shields
Conexion de todos los blindajes
Collegamento di tutte le schermature

MDS / SDS
Motor / Motor / Motore
Connection servo inverter

u

v

Conexidn convertidor

=

Size/ Tamano/Misura 1

— = ; digitales servo
——— = : Attacco azionamenti
o — 4

e —— 5 BD1 24V 7

— ¢ @2 pv 1 Temp.sensor motor, brake

1 = Ul U = U1
L = PE % V1
3 =W W = Wi
4 = W1 L = PE
A 1BD1 Brake/Freno/Freno +24V + 1BD1 Brake/Freno/Freno +24V
B = 1BD2 Brake/Freno/Freno OV - = 1BD2 Brake/Freno/Freno OV
C = 1TP1 1 = 1TP1
D = 1TP2 2 = 1TP2
L
1BD1 24VDC — 1(W2) 1BD1 24VDC
o O
1BD2 OV (UZ) 1BD2 OV

Connection brake,

Connection thermistor

Sonda de temperatura motor,
freno

Conexion freno,

conexion resistencia

Sonda termica motore, freno
Attacco freno,

attacco termistore

7
8

1TP1
1TP2

3

Size/ Tamano/Misura 1,5

Variant for separate brake connection
Variante para conexion separada de frenos
Variante per attacco freno separato

Connection to servo inverter (U, V, W)
Conexion a convertidor digitales servo (U, V. W)
Attacco al azionamenti (U, V, W)

Connection - thermistor

Mot M2

ED2-ED3 only power connector
sdlo clavija de potencia
solo connettore di potenza

M1

ED4 - ED5/EK5 20 16
ED7 / EK7 25 20
ED8 / EK8 40 40

Metric cable entries are not part of the
scope of supplies.

Please follow the attached connection
plans!

O O Conexion resistencia
M3 O O Attacco - termistore
1TP1/1TP2 thermistor
12 1TP1/1TP2 resistencia
1TP1/1TP2 termistore
12
20
Uniones atornilladas métricas no Raccordi metrici non in dotazione.
pertenecen al alcance del suministro. Attenersi agli schemi allacciamenti
jPor favor observe los diagramas de allegati!

conexiones adjuntos!
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Servo Motors
ED + EK

Electrical connection —
Encoder MDS/SDS 5000

Motores servo
ED + EK

Conexion eléctrica —
Encoder MDS/SDS 5000

Servomotori
ED + EK

Attacco elettrico —
Encoder MDS/SDS 5000

EnDat® absolute value
encoder, digital

=== STOBER ANTRIEBSTECHNIK

Encoder de valor absoluto
EnDat®, digital

STOBER encoder cable

Encoder assoluto EnDat®,
digitale

[

[

Bracket flange socket motor
Toma de brida acodada motor
Presa a flangia angolare motore

Cable encoder STOBER
Cavo encoder STOBER Encoder
= B
—— ) |
— A
= 8
—————= =) J
——————
=3

Bracket flange socket motor / Toma de brida acodada motor / STOBER encoder cable / Cable encoder MDS 5000 / SDS 5000
Presa a flangia angolare motore STOBER / Cavo encoder STOBER Terminal X4 / Borne X4 /Terminale X4
PIN Signal Color/ Color / Colore Color / Color/ Colore PIN
1 Clock+ violet/violeta/viola yellow/amarillo/giallo 8
2 Sense blue/azul/azzurro pink/rosado/rosa 12
3 free/libreflibero - free/libreflibero -
4 free/libre/libero - free/libre/libero -
5 DATA- pink/rosado/rosa brown/marrén/marrone 13
6 DATA+ grey/gris/grigio white/blanco/bianco 5
7 free/libreflibero - free/libreflibero -
8 Clock- yellow/amarillo/giallo green/verde/verde 15
9 free/libre/libero - free/libre/libero -
10 DGND white green/blanco verde/bianco verde blue/azul/azzurro 2
" free/libre/libero - free/libre/libero -(1,3,6,79,10, 11, 14)
12 UB+ brown green/marrén verde/marrone verde red/rojo/rosso 4
Resolver Resolutor Resolver

Resolver /

resolutor /

resolver

= P
r:
2 - —1—-
~—
=

Bracket flange socket motor

Toma de brida acodada motor
Presa a flangia angolare motore

STOBER-Resolver cable
Cable STOBER para resolutor
Cavo resolver STOBER

only in combination with 1/O terminal module resolver
- REA 5000 or

- REA 5001 with adapter
sélo en combinacion con mdédulo de bornes E/A resolutor

- REA 5000 o

- REA 5001 con adaptador
solo congiuntamente a modulo terminale 1/O resolver

-REA 5000 o

- REA 5001 con adattatore

Bracket flange socket motor / Toma de brida acodada motor / STOBER encoder cable / Cable S'In'éBER MDS 5000 / SDS 5000 Terminal X140 /
Presa a flangia angolare motore para resolutor / Cavo resolver STOBER Borne X140 / Terminale X140
PIN Signal Color / Color / Colore Color / Color / Colore PIN

1 +Cos (S3) black/negro/nero yellow/amarillo/giallo 8

2 -Cos (S1) red/rojo/rosso green/verde/verde 4

3 +Sin (S4) blue/azul/azzurro white/blanco/bianco 7

4 - Sin (S2) yellow/amarillo/giallo brown/marrén/marrone 3

5 free/libre/libero - red/rojo/rosso 2

6 free/libre/libero - blue/azul/azzurro 6

7 +Erreg (R2) yellow white/amarillo blanco/giallo bianco grey/gris/grigio 9

8 -Erreg (R1) red white/rojo blanco/rosso bianco pink/rosado/rosa 5

9 free/libreflibero - -

10 free/libreflibero - - -

1 free/libre/libero - - -

12 free/libreflibero - - - (1)

ID 442086.01 - 05.09
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ED + EK

Servo Motors

Electrical connection —
Encoder MDS/SDS 5000

EnDat® absolute value
encoder Sin-Cos

*%ﬂh

Motores servo
ED + EK

Conexion eléctrica —
Encoder MDS/SDS 5000

&= STOBER ANTRIEBSTECHNIK

Encoder de valor absoluto
EnDat® Sin-Cos

Servomotori
ED + EK

Attacco elettrico —
Encoder MDS/SDS 5000

STOBER encoder cable
Cable encoder STOBER
Cavo encoder STOBER

Encoder assoluto EnDat®
Sin-Cos

Sin-Cos

= ]

0 ®

(00OGIN

Bracket flange socket motor
Toma de brida acodada motor
Presa a flangia angolare motore

Gio 000000

oT ¥

only in combination with “1/O terminal
module resolver” REA 5001

solo en combinacion con “mddulo de
bornes E/A resolutor” REA 5001

solo congiuntamente a “modulo
terminale 1/O resolver” REA 5001

Bracket flange socket motor / Toma de brida acodada motor / STOBER encoder cable / Cable encoder MDS 5000/SDS 5000
Presa a flangia angolare motore STOBER / Cavo encoder STOBER Terminal X41 / Borne X41/ Terminale X41
PIN Signal Color / Color / Colore Color / Color / Colore PIN
1 Up Sense blue/azulfazzurro green red/verde rojo/verde rosso 12
2 frei/free/libre - - -
3 frei/freeflibre - - -
4 0V Sense white/blanco/bianco green black/verde negro/verde nero 10
5 - - - -
6 - - - -
7 Up brown green/marrén verde/marrone verde brown red/marrén rojo/marrone rosso 4
8 Clock+ +422 violet/violeta/viola white black/blanco negro/bianco nero 8
9 Clock--422 yellow/amarillo/giallo white yellow/blanco amarillo/bianco giallo 15
10 oV white green/blanco verde/bianco verde brown blue/marrén azul/marrone azzurro 2
12 B+ blue black/azul negrofazzurro nero red/rojo/rosso 9
13 B- red black/rojo negrofrosso nero orange/naranja/arancione 1
14 DATA+ +485 grey/gris/grigio grey/gris/grigio 5
15 A+ green black/verde negro/verde nero green/verde/verde 1
16 A- yellow black/amarillo negro/giallo nero yellow/amarillo/giallo 3
17 DATA- -485 pink/rosado/rosa blue/azul/azzurro 13
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Servo Motors ED - connector
Motores servo ED - Conectador enchufable
Servomotori ED - Connettore

= STOBER ANTRIEBSTECHNIK

ED2..U - ED3..U

3
without brake { z0 P W
sin freno 11 N
senza freno o
1 5 1 u:} X Q.
O E ) } — o
®. (0) ©
C
f1 g0

with brake + resolver / Con freno + resolutor / con freno + resolver

l Z1 p3 W1
11 ~
(@ u
— } 5 a GO ?
©) ©) = ®
— © [ e 7\ o
o| 5| © | = - ( Y TEo-14
! H QYA )
sZ T
c . 450 é\
f1 g
90°
with brake + EnDat® absolute value encoder / con freno + Encoder de valor absoluto EnDat® / con freno + encoder assoluto EnDat®
l Z p3 Wl
1 ~
o
— 1 BE E &i -
us} 0) ®
— 0 Pl 1 THE 7h !
O Ol T i - — . w)| \ !
O)

—-

C <
ﬂ So @’\
f1 g
90°
Can also be delivered without key! jTambién disponible sin chaveta! Disponibile anche senza chiavetta! Siraccomanda di
Please refer to the notes on page A12! jPor favor observe las indicaci en la paginaA12! rispettare le avvertenze a pagina A12!
Typ ob1 el od I Da c f1 g 11 pl p2 p3 q0 ql g2 w@sl s2 t u w1l 20 z1
ED212 40js 63 9k6 20 55 7 35 bb 2 42 6 52 148 1820 1570 58 M4 10,2 A3x3x14 70 80 80
ED203 406 63 9«6 20 55 7 35 bb 2 42 6 52 166 200,0 1750 58 M4 10,2 A3x3x14 70 98 98
ED302 606 75 14ke 30 72 7 30 72 3 42 14 44 160 1975 1716 6,0 M5 16,0 Abxbx22 78 100 100
ED303 606 75 14ke 30 72 7 30 72 3 42 14 44 178 2155 190,0 6,0 M5 16,0 Abxbx22 78 118 118
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Servo Motors ED - connector
Motores servo ED - Conectador enchufable
Servomotori ED - Connettore

&= STOBER ANTRIEBSTECHNIK

ED4..U - EDS..U

L z0 p3
1 p1
without brake — ==
sin freno
senza freno =TT
=
O Q| © =)
C
f1
gO
_ t Z1 p4
with brake
con freno 11 p1
con freno
1AL
—
=
—
o] 0| O w)
-
f
q
Can also be delivered without key! iTambién disponible sin chaveta! Disponibile anche senza chiavetta! Si raccomanda di
Please refer to the notes on page A12! jPor favor observe las indicaciones en la paginaA12! rispettare le avvertenze a pagina A12!
Typ ob1 el od | Oa c f1 g N pl  p2 p3 p4 q0 ql os1 s2 t u wi 20 z1
ED401 95i6 15 146 30 98 10 35 98 42 31 350 350 148 194,0 90 M5 16 Abxbx22 91,0 95 141
ED402 95i6 15 196 40 98 10 35 98 42 31 350 350 183 2290 90 M6 22 ABx6x32 91,0 130 176

ED403 95j6 115 196 40 98 10 35 98
ED503 106 130 246 50 116 11 35 115
ED505 106 130 246 50 115 11 35 115
ED704 130)s 165 24k6 50 145 11 35 145
ED706 130js 165 32k6 58 145 11 35 145
ED706* 130 165 32k6 58 145 11 35 146
ED806 180j6 215 386 80 190 18 4,0 190
ED808 180j6 215 386 80 190 18 4,0 190

42 31 350 35,0 218 264,0 9,0 M6 22 ABx6x32 91,0 165 211
42 32 350 35,0 220 2710 90 M8 27  A8x7x40 100,0 163 214
35,0 35,0 290 3410 90 M8 27  A8x7x40 100,0 233 284
42 40 350 350 279 3425 1.0 M8 27  A8x7x40 15,0 222 286
42 40 35,0 350 349 4125 11,0 M12 35 A10x8x50 1150 292 356
71 40 2956 295 349 4125 11,0 MI12 35 AIOx8x50 1370 292 356
71 56 570 126,0 383 4520 136 M12 41 A10x8x70 1575 307 307
71 56 570 126,0 453 5220 135 M12 41 A10x8x70 1675 377 377

TIOTWWWWwwwww
N
)
W
]

* only KE = 100 * solo Ke = 100 * solo KE = 100
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Servo Motors ED - terminal box
Motores servo ED - Caja de bornes
Servomotori ED - cassetta terminale

= STOBER ANTRIEBSTECHNIK

ED4..U - EDS..U

| z3 ‘ z2
|
1 X1 v
without brake P —
sin freno
senza freno “O DO JE z j]
[ ] = —
I
- % / S\
Ol b| O] o ‘ g /
C <
So B
o 90°
g0
U
kft &
sZ
| Z4 ‘ z?
|
with brake 1 X1 yl
con freno —
con freno = =
0oJ]a )
I 1 = —
/ N
Ol O O ) i - /
C $50 B
f
90°
g’
Can also be delivered without key! iTambién disponible sin chaveta! Disponibile anche senza chiavetta! Si raccomanda di
Please refer to the notes on page A12! jPor favor observe las indicaci en la paginaA12! rispettare le avvertenze a pagina A12!
Typ ob1 oel od I Da c¢ f1 g 11 q0 ql gsl  s2 t u w x1  yl z2 z3 z4
ED401 95j6 115 14ke 30 98 10 35 98 3 148 1940 9,0 Mb 16,0 Abxbx22 118,0 109 106 18 60 106
ED402 956 115 19%e6 40 98 10 35 98 3 183 2290 90 M6 215 A6x6x32 1180 109 106 18 95 141
ED403 956 115 19%6 40 98 10 35 98 3 218 2640 90 M6 215 A6x6x32 1180 109 106 18 130 176
ED503 1106 130 24ke 50 115 11 35 115 3 220 271,0 9,0 M8 270 A8x7x40 1270 109 106 22 128 179
ED505 1106 130 24ke 50 115 11 35 115 3 290 341,0 9,0 M8 270 A8x7x40 1270 109 106 22 198 249
ED704 130j6 165 24ke 50 145 11 356 145 3 279 3425 11,0 M8 270 A8x7x40 1470 19 114 22 183 247
ED706 130js 165 32k6 58 145 11 35 145 3 349 4125 11,0 M12 350 A10x8x50 1470 119 114 22 253 317
ED806 180j6 215 38ke 80 190 18 4,0 190 5 383 452,0 135 M12 41,0 A10x8x70 198,0 165 192 19 267 267
ED808 180j6 215 38ke 80 190 18 4,0 190 5 453 522,0 135 M12 41,0 A10x8x70 198,0 165 192 19 337 337
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Servo Motors ED - forced cooled
Motores servo ED - ventilados externamente
Servomotori ED - a ventilazione forzata

&= STOBER ANTRIEBSTECHNIK

ED4..B - ED8..B

Connector
without brake L z0 z6
C_onectador enchufable 11 -5
sin freno
Connettore senza freno
hu]
N
i =
<~ ~ o
O n | & ) g
C
L
g3
Connector with brake
Conectador enchufable l z1 z6 p WQH
con freno
Connettore con freno 1 z5 pZ
u
U o 11l BV
N 4/7 A
M k< \+ =z
~ — 2 e
O N i & (W)} - \ g ”\y
. s7
d
4
Terminal box | z3 z6
without brake 1
Caja de bornes sin 1 X1 z5 y
freno
Cassetta terminale
senza freno m—
- coJ8
1 N
=
X< <~ °
Ol } ® o g
a3
Can also be delivered without key! iTambién disponible sin chaveta! Disponibile anche senza chiavetta! Si raccomanda di
Please refer to the notes on page A12! jPor favor observe las indicaciones en la paginaA12! rispettare le avvertenze a pagina A12!
Typ ob1 ge1 ed | Ta c f1 g1 I1pl p2 g3 g4 @sl s2 t u w wl w2 x1 yl z0 z1 z3 zb z6
ED401 95j6 115 14ke 30 98 10 3,56 117 3 42 31 200 246 9,0 M5 16,0 Abxbx22 118,0 91,0 111 109 106 95 141 60 25 70
ED402 0956 115 196 40 98 10 3,6 117 3 42 31 235 281 9,0 M6 21,5 A6x6x32 118,0 91,0 111 109 106 130 176 95 25 70
ED403 95j6 115 19%6 40 98 10 3,56 117 3 42 31 270 316 9,0 M6 21,5 A6x6x32 118,0 91,0 111 109 106 165 211 130 25 70
ED503 110j6 130 24ke 50 115 11 3,6 135 3 42 32 290 341 9,0 M8 270 A8x7x40 1270 100,0 120 109 106 163 214 128 25 92
ED505 110j6 130 24ke 50 115 11 3,56 135 3 42 32 360 411 9,0 M8 270 A8x7x40 1270 100,0 120 109 106 233 284 198 25 92
ED704 130j6 165 24k6 50 145 11 3,5 164 3 42 40 385 449 11,0 M8 270 A8x7x40 1470 115,0 134 119 114 222 286 183 40 128
ED706 130j6 165 32«6 58 145 11 3,5 164 3 42 40 455 519 11,0 M12 35,0 A10x8x50 1470 115,0 134 119 114 292 356 253 40 128
ED706* 130j6 165 32k6 58 145 11 3,6 164 3 71 40 455 519 11,0 M12 35,0 A10x8x50 1470 1370 134 119 114 292 356 253 40 128
ED806 180j6 215 38k6 80 190 18 4,0 215 5 71 56 499 568 13,5 M12 41,0 A10x8x70 198,0 1575 160 165 192 307 307 267 40 135
ED808 180j6 215 38k6 80 190 18 4,0 215 5 71 56 569 638 13,5 M12 41,0 A10x8x70 198,0 1575 160 165 192 377 377 337 40 135
* only KE = 100 * solo Ke = 100 * solo KE = 100
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Servo Motors EK - connector
Motores servo EK - Conectador enchufable
Servomotori EK - Connettore

= STOBER ANTRIEBSTECHNIK

EK5..U - EK8..U

( z0
3
S ’
P
1l 1
| | 5
ol 1| O W)
C
without brake 1
sin freno 0
senza freno 4
l Z
0 =
p1
A H
— =
O E g )
with brake C
con freno £
con freno
ql
Can also be delivered without key! iTambién disponible sin chaveta! Disponibile anche senza chiavetta! Si raccomanda
Please refer to the notes on page A12! jPor favor observe las indi en la paginaA12! di rispettare le avvertenze a pagina A12!
Typ ob1 oel od I Da c¢ f1 g 11T pl p2 p3 p4 g0 gl @sl s2 t u wi z0 z1
EK501 110is 130 196 40 115 11 35 115 3 42 32 35 35 150 178 9,0 M6 21,5 ABx6x32 100,0 93 121
EK502 1106 130 19%e6 40 115 11 35 115 3 42 32 35 35 185 213 90 M6 21,5 A6x6x32 100,0 128 156
EK702 1306 165 24k6 50 145 11 3,5 145 3 42 40 35 35 209 235 11,0 M8 270 A8x7x40 115,0 152 178
EK703 130j6 165 24k6 50 145 11 35 145 3 42 40 35 35 244 270 11,0 M8 270 A8x7x40 1150 187 213
EK803 180j6 215 32k 58 190 18 4,0 190 3 42 56 44 62 268 301 13,56 M12 350 A8x7x40 136,565 205 220
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Servo Motors EK - terminal box
Motores servo EK - Caja de bornes
Servomotori EK - cassetta terminale

&= STOBER ANTRIEBSTECHNIK

EK5..U - EK8..U

| z3 z2
|
1 X1 v
10 0] Q j,
[ ] = —
I
_ / N
Ol Q| O )| i - /
C <So @’\
without brake i
sin freno 0 90°
senza freno g
u
RN
s7
| z4 ‘ z7
|
1 X1 y
00J]R )
I ] = —
/ N
o Lo O )] i - /
with brake c <5o N
con freno , 9
con freno f 90°
q
Can also be delivered without key! jTambién disponible sin chaveta! Disponibile anche senza chiavetta! Si raccomanda di
Please refer to the notes on page A12! jPor favor observe las indi ones en la paginaA12! rispettare le avvertenze a pagina A12!
Typ ob1 oel ad I Da c¢ f1 g 11 g0 gl @sl s2 t u w x1 yl z2 23 Z4
EK501 1106 130 196 40 115 11 35 115 3 150 178 9,0 M6 21,56 A6x6x32 1270 109 106 22 58 86
EK502 1106 130 196 40 115 11 35 115 3 185 213 9,0 M6 21,5 A6x6x32 1270 109 106 22 93 121
EK702 1306 165 24k6 50 145 11 3,56 145 3 209 235 11,0 M8 270 A8x7x40 1470 119 114 22 113 139
EK703 1306 165 24ke 50 145 11 3,5 145 3 244 270 11,0 M8 270 A8x7x40 1470 19 14 22 148 174
EK803 180js 215 32k6 58 190 18 4,0 190 3 268 301 13,56 M12 350 A8x7x40 1675 165 192 19 152 168
|\/|30 ID 442086.01 - 05.09
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Servo Motors EK - forced cooled
Motores servo EK - ventilados externamente
Servomotori EK - a ventilazione forzata

= STOBER ANTRIEBSTECHNIK

Connector

EK5..B - EK8..B

without brake L,_z0 76
C_onectador enchufable 1 75
sin freno
Connettore senza freno
o
) ~
| =
X< E < °
O n }E% @ ) g
C
L
g3
_ |z 26 P’
Connector with brake t=—
Conectador enchufable |’ Z5 pZ
con freno
Connettore con freno U
U o 11l BV
N U7 A
M =z \+ =z
~ — ° e
o ‘ | AN 2 .
. s7
d
4
| z3 z6
Terminal box 1
without brake x1 Z5 Y
Caja de bornes sin 11
freno —
Cassetta terminale
O
senza freno o O ~
ml S
O n Ea ® O
a3
Can also be delivered without key! iTambién disponible sin chaveta! Disponibile anche senza chiavetta! Si raccomanda di
Please refer to the notes on page A12! jPor favor observe las indi en la paginaA12! rispettare le avvertenze a pagina A12!
Typ obl @e1 od | Da c f1 gl 11 pl p2 g3 g4 @sl s2 t u w  wl w2 x1 yl z0 z1 z8 z5 z6
EK501 110j6 130 19k6 40 115 11 3,5 135 3 42 32 220 248 9,0 M6 21,5 A6x6x32 127 100,0 120 109 97 93 121 58 25 92
EK502 110j6 130 196 40 115 11 3,5 135 3 42 32 265 283 9,0 M6 21,56 A6x6x32 127 100,0 120 109 97 128 156 93 26 92
EK702 130j6 165 24k6 50 145 11 3,5 164 3 42 40 315 341 11,0 M8 270 A8x7x40 147 115,0 134 119 109 152 178 113 40 128
EK703 130j6 165 24k6 50 145 11 3,5 164 3 42 40 350 376 11,0 M8 270 A8x7x40 147 115,0 134 119 109 187 213 148 40 128
EK803 180j6 215 32k6 58 190 18 4,0 215 3 42 56 384 417 13,5 M12 35,0 A8x7x40 168 136,5 160 120 119 205 220 152 40 135
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SMS P Planetary Geared Motors
Motorreductores planetarios SMS P
SMS Motoriduttori planetari P

&= STOBER ANTRIEBSTECHNIK

Helical Geared Precision
Planetary Gear Units

Motorreductores planetarios Motoriduttori planetari
de precision con dentado di precisione a dentatura

helicoidal elicoidale
Acceleration torque: Par de aceleracion: Coppia di accelerazione:
10 — 3000 Nm 10 - 3000 Nm 10-3000 Nm
Low backlash: Bajo juego de giro: Gioco ridotto:
3 -8 arcmin 3-8arcmin 3-8arcmin

high torsional stiffness
consistent oil quantity, suitable
for every mounting position
FKM seal at input, continuous
operation without cooling
symmetrically friction-optimized
output bearings (as option in
enforced bearing version)
advanced gear technology

low mass moments of inertia
quiet running

efficiency:

1stage >97 %

2 stage =95 %

m%%%nqaza‘ MEX (55) 53 63 23 31 MTY (81) 83 54 10 18
N7
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Alta rigidez a la torsion

Cantidad de aceite consistente, apto
para cualquier posicion de montaje
Anillo retén de FKM en la entrada,
operacion continua sin refrigeracion
Apoyo simétrico de salida
optimizado a la friccion

(opcional en ejecucion reforzada)
Tecnologia superior de dentado
Reducidos momentos de inercia

de masas

Marcha extremadamente suave
Rendimiento:

1 tren >97 %

2trenes >95 %

SMS P

www.stoeber.de

Elevata rigidita torsionale

Quantita di olio uniforme, possibilita
di impiego in tutti gli impianti
componibili

Anello di tenuta in FKM in ingresso,
funzionamento continuo senza
raffreddamento

Supporto uscita simmetrico ad attrito
ottimizzato (optional in esecuzione
rinforzata)

Tecnologia della dentatura superiore
Momenti di inerzia ridotti

Estrema silenziosita

Rendimento:

1 stadio >97 %

2stadi  >95 %
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SMS P
Planetary Geared
Motors

Contents P

Type designation

Shaft design

Performance tables:

SMS P Planetary Geared Motors
Dimensioned drawings:

SMS P Planetary Geared Motors

ID 442086.01 - 03.09

P2
P3

P5

P19

INDUSTRIAL i

Motorreductores
planetarios SMS P

= STOBER ANTRIEBSTECHNIK

SMS Motoriduttori
planetari P

Resumen del contenido P
Denominacion de tipo P2
Ejecucion del gje P3
Restimenes de prestaciones:
Motorreductores planetarios SMS P P5
Dibujos acotados:

Motorreductores planetarios SMS P P19

www.stoeber.de
MEX (55) 53 63 23 31

Indice P

Denominazione tipologica P2
Esecuzione albero P3
Tabelle prestazionali:

SMS Motoriduttori planetari P P5
Disegni quotati:

SMS Motoriduttori planetari P P19

P1

MTY (81) 8354 10 18
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Type designation

Denominacion
de tipo

Denominazione
tipologica

&= STOBER ANTRIEBSTECHNIK

P42
|1 | I
2 3

1 SGR 0100 ED401U
| |
4 7 8 9

N
1 5 6

P421_0100 ED401U

@270“

P722_0700 EK502B
forced cooled

a ventilazione forzata
ventilacion externa

1 Gear unit type
Gear unit size

2
3 Generation number
4

Stages
1 -1 stage
2 -2 stage

5 Housing design
S - Standard design

6 Shaft design
G - plain shaft
P - shaft with key

7 Bearing design
R - normal bearings
D -reinforced bearings (axial)
Z -reinforced bearings (radial)

8 Transmission ratio i x 10

9 Motor type
ED - Dynamic series
EK - Compact series
Detailed motor type designation on
page M7.

Ordering data according to the type designation

above.

Further ordering details:

- Indication as to whether the radial shaft
seals on the output are made from FKM or
NBR. Recommendation: FKM for an
operating time > 60%.

- reversing operation of the output shaft £20
to +£90 degrees (horizontal mounting) ?

Itis standard to fit the pin-and-socket connec-
tor resp. the terminal box in the 270° position,
referring to the oil filler / oil drain plug of the
planetary gear unit. Standard cable entry termi-
nal box side L. Power and control connectors
are both rotatable in any position.

Should it be desired other than in the 270° po-
sition, this should be specified as in the above
examples.

WARNING! In order to ensure that the spec-
ified torques are attained it is essential to at-
tach the gear units at the machine with
screws of grade 10.9.

-

Tipo de reductor
Tamano de reductor

Cifra de generacion

A W N

Numero de trenes
1-1tren
2 -2 trenes

5 Ejecucion de carcasa
S —Ejecucion estandar

6 Ejecucion del gje
G —gje liso
P —¢eje con chaveta

7 Ejecucion de apoyos
R — Apoyo normal
D - apoyo reforzado (axial)
Z — apoyo reforzado (radial)

8 Relacion de reduccion i x 10

9 Tipo de motor
ED -Serie dinédmica
EK —Serie compacta
Tipificacion detallada de motor en la pag. M7

Datos de pedido segun la tipificacién de arriba.
Otros datos de pedido:
— Indicacion si anillos retén en la salida de
FKM o de NBR.
Recomendacion:
FKM para duracion de conexion > 60 %
— ¢ Trabajo reversible del eje de salida de + 20
hasta + 90 grados (instalacion horizontal)?

Conectadores enchufables o bien cajas de bor-
nes estan de modo estandar en posicion 270°, re-
ferida a la posicion del tornillo tapén de carga /
descarga de aceite del reductor planetario. Entra-
da de cable caja de bornes de modo estandar la-
do L. Conectadores de potencia y de control

orientables a todas las posiciones.

Si la ubicacion deseada es diferente a la posicion
270° debera ser indicada de acuerdo a los ejem-
plos de arrjba.

JATENCION! Para la transmision segura de
los pares de acuerdo al catalogo es necesa-
rio que la fijacion de la maquina sea efectua-
da con tomillos de la calidad 10.9.

1 Tipo riduttore
Grandezza riduttore

Numero di generazione

A WN

Numero di stadi
1 -1 stadio
2 -2 stadi

5 Esecuzione carcassa
S -—esecuzione standard

6 Esecuzione albero
G -albero liscio
P —albero con chiavetta

7 Esecuzione supporto
R - supporto normale
D - supporto rinforzato (assiale)
Z - supporto rinforzato (radiale)

8 Rapporto di riduzione i x 10

9 Tipo motore
ED —Serie dinamica
EK —Serie compatta
Tipizzazione motore particolareggiata a pag.
M7

Dati per I'ordine conformemente alla suddetta

tipizzazione.

Altri dati per I'ordine:

— Indicazione se gli anelli di tenuta radiali del-
I'albero d'uscita sono di FKM o NBR.
Raccomandazione:

FKM per durata di inserzione > 60%

— Funzionamento reversibile dell'albero usci-
ta de = 20 fino a + 90 gradi (montaggio
orizzontale) ?

Connettore ad innesto o cassetta terminale

come standard in posizione 270°, riferita al tap-

po di riempimento/scarico olio del riduttore pla-
netario. Ingresso cavi cassetta terminale come
standard lato L. Connettori ad innesto di poten-
za e di comando orientabili in tutte le posizioni.

Se la posizione desiderata si scosta dalla posi-

zione 270°, si deve indicare sulla base degli

esempi sopra riportati.

ATTENZIONE! Per una trasmissione sicura

delle coppie come da catalogo é necessario

che sul lato macchina il fissaggio avvenga

con viti di qualita 10.9.

Cable entry: Entrada de cable: Ingresso cavi:
ED2 - ED8 ED4 - ED8
EK5 - EK8 L EK5 - EK8
M | © &
—=
|
= . [, © =
EEd
L &) &)
: 00
P2 ID 442086.01 - 03.09

www.stoeber.de
e TTAGZAL MEX (55 53 63 23 31
SSZ7

MTY (81) 83 54 10 18

DIST. AUTORIZADO QRO (442) 1 95 72 60 ventas@industrialmagza.com



Shaft design
Output shaft

Ejecucion del gje
Eje de accionamiento

= STOBER ANTRIEBSTECHNIK

Esecuzione albero
Albero d'uscita

Shaft with key / eje con chaveta / Typ ad 11 12 14 s521) 1 u2)
albero con chiavetta
P2 12k6 2 22 36 M4 13,5 Adx4x18
4 P3 16k6 2 28 48 M5 18,0 ABX5x22
12 s2 P4 22k6 3 36 56 M8 24,5 ABX6x28
¥ U P5 32k6 8 58 88 M12 35,0 A10x8x50
‘ P7 40k6 4 82 112 M16 43,0 A12x8x70
H P8 55k6 6 82 112 M20 59,0 A16x10x70
- f_?;] o~ P9 75k6 7 105 143 M20 79,5 A20x12x90
Shaft design “P” / Ejecucion del eje “P”/
Esecuzione albero “P”
Shaft without key / eje sin chaveta / Typ ad 12 14 s31)
albero senza chiavetta
P2 126 22 36 R3,15x6,7
4 P3 16k6 28 48 R4x8,5
12 o3 P4 22k6 36 56 R4x8,5
P5 32k6 58 88 R4x8,5
P7 40k6 82 12 M16
P8 55k6 82 112 M20
|| / o @ P9 75k6 105 143 M20
Shaft design “G” / Ejecucion del eje
“G”/ Esecuzione albero “G"”

Balance quality Q 2.5, balanced with halfkey.

1) Centre holes: Centre holes in shafts without
key correspond to DIN 332T1, in shafts with key
to DIN 332 T2 shape DR.

2) Feather keys: The width tolerance of the
feather key to DIN 6885 is h9 according.

ID 442086.01 - 03.09

INDUSTRIAL i

Calidad de equilibrado Q 2,5, con media chave-
ta.

1) Agujeros de centrado: Para agujeros de cen-
trado vale para ejes sin chaveta DIN 332-T1, pa-
ra ejes con chaveta DIN 332-T2, forma DR.

2) Chavetas: Para el ancho de la chaveta segun
DIN 6885 vale la tolerancia h9.

www.stoeber.de
MEX (55) 53 63 23 31

Qualita di bilanciamento Q 2,5, bilanciamento
con semichiavetta.

1) Fori di centraggio: Per quanto riguarda i fori
di centraggio, per gli alberi senza chiavetta vale
la norma DIN 332-T1, mentre per gli alberi con
chiavetta vale la DIN 332-T2, forma DR.

2) Chiavette: Per la larghezza della chiavetta a
norma DIN 6885 vale la tolleranza h9.

P3
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Performance tables: Resumenes de presta- Tabelle prestazionali:
SMS P Planetary ciones: Motorreduct.  SMS Motoriduttori
Geared Motors planetarios SMS P planetari P

&= STOBER ANTRIEBSTECHNIK
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Performance tables:
SMS P Planetary
Geared Motors

Resumenes de presta-
ciones.: Motorreduct.
planetarios SMS P

&= STOBER ANTRIEBSTECHNIK

The following STOBER ED and EK motor perfor-

mance tables can be used for continuous duty

and intermittent duty drive selection.

The permissible maximum torques and the load

characteristics of the gear units are based on

these.

The following conditions must be observed for

safe drive selection (see down and page A10,

Drive Selection):

- if the exhaust brake is used as work brake,
the permissible transmission torques are
to be considered

Explanation of drive parameters:
n2 [rpm] - output speed of the gear unit at nN
M2 [Nm] - output torque (resulting from the rat-
ed torgue MN of the motor, the gear ratio i and
the transmission efficiency n). For other operat-
ing points, the values for M2 and n2 from the
motor characteristics (page M12 - M16) can be
converted analogously to the drive mechanism.
(ED = 100%, n1m = n1maxDB/2),

2-n

im

fornim > n1maxDbB/2 is valid: M, =M, /

'1maxDB

(M2a < M2-S/fB/fL, M2eff < M2)
S [-] - quotient of gear unit and motor rated
torque
nN [rpm] - rated speed of the motor (observe
the perm. gear unit speed)
M2B [Nm] - max. perm. acceleration torque of
the gear unit (gear unit and/or motor) - Atten-
tion! Output shafts with key can’t transmit
the full acceleration torque (calculation acc.
to DIN 6892 feather key calculation).
M2noT [Nm] - max. torque capacity of the gear
unit (10° load changes)
i [-] - gear unit ratio
iexakt [-] - math. exact gear unit ratio
n1MAX [rpm] - max. perm. input speed of the
gear unit

DB - Continuous operation

ZB - Cycle operation

(at 20 °C ambient temperature)
nim < NTMAXDB/ft
max. permissible gear unit temperature < 90°C
The max. permissible speed of the motor de-
pends on their voltage limit curves (see page
M12-M16)
J1[10*kgm?] - drive inertia reduced to the input
A2 [arcmin] - max. backlash on the output
shaft with blocked input
9P [10“4arecmin/°K] - coefficient of the heat po-
sition
Temperature dependent positional variation:
AT = 9P - At
(At [°K] = temperature difference of the different
modes of operation, as a rule applies:
At = surface temperature of the motor minus
ambient temperature)
C2 [Nm/arcmin] - torsional rigidity of the gear
unit (final rigidity) reduced to the gear unit out-
put
G [kg] - weight of the drive

P6
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Tabelle prestazionali:
SMS Motoriduttori
planetari P

Los siguientes resumenes de prestaciones con

motores STOBER ED y EK son adecuados tan-

to para la seleccion de accionamiento para ope-

racion continua como para el proyecto de accio-

namientos para operacion ciclica.

Para ello se indican los pares maximos admisi-

bles como también los coeficientes de carga de

los reductores.

Para el diseno seguro deben ser observadas las

condiciones limite (ver abajo y pagina A10 Pro-

yecto de accionamientos):

- en tanto el freno de motor sea usado como
freno de trabajo, deben ser observados los
pares admisibles del reductor

A continuacion aclaraciones sobre los coeficien-
tes:

nz [min]-\Velocidad de salida del reductor con nN
Mz [Nm] - Par de salida (obtenida a partir del par
de frenado MN del motor, la relacién de reduc-
cion del reductor i y el rendimiento del reductor
n). Para otros puntos de trabajo, los valores co-
rrespondientes a M2 y n2 se pueden convertir de
la misma forma al accionamiento a partir de las
lineas caracteristicas del motor (pdgina M12 -
M16). (ED = 100%, n1im < nimaxDB/2).

para nim > n1maxDB/2 vale: o
M, =M. / —
(M2s < M2-S/fB/fL, Mzeff < 1maxDB
M2)
S [-] - Cociente entre el par nominal del reduc-
tor y del motor
nN (min-1) - Velocidad de medicion del motor
(tener en cuenta las velocidades admisibles de
los reductores)
MzB [Nm] — Par méx. adm. de aceleracion del
accionamiento (reductor e/o motor) — jAten-
cion! Ejes de salida con chaveta no pueden
transmitir el completo par de aceleracion
(Calculo segun DIN 6892 Calculo de chave-
tas).
MznoT [Nm] — Par max. transmisible del accio-
namiento (10° cambios de carga)
i[-]- Relacion de reduccion
iexakt [-] — Relacion de reduccion matematica-
mente exacta
n1MAX [min] — Velocidad max. adm. de entra-
da del reductor

DB — Operacién permanente

ZB - Operacion ciclica

(a 20°C de temperatura ambiente)
nim < N1MAXDB/ft
temperatura max. admisible del reductor < 90°C
Las velocidades maximas admisibles de lo